ՀԱՅՏԱՐԱՐՈՒԹՅՈՒՆ

կնքված պայմանագրի մասին
          ՀՀ բարձր տեխնոլոգիական արդյունաբերության նախարարությունը ստորև ներկայացնում է իր կարիքների համար ‹‹ՀՀ տարածքում բազային և շարժական ռադիոմոնիթորինգի համակարգի›› նախագծման ծառայությունների ձեռքբերման նպատակով գնանշման հարցման ընթացակարգով կազմակերպված «ԲՏԱՆ-ԳՀԾՁԲ-2020/08» ծածկագրով գնման ընթացակարգի արդյունքում կնքված  պայմանագրի մասին տեղեկատվությունը`
	
	Գնման առարկայի

	չափաբաժնի համարը
	անվանումը
	չափ-ման միա-վորը
	քանակը

	նախահաշվային գինը 
	համառոտ նկարագրությունը (տեխնիկական բնութագիր)
	պայմանագրով նախատեսված համառոտ նկարագրությունը (տեխնիկական բնութագիր)

	
	
	
	առկա ֆինանսական միջոցներով

	ընդհանուր
	/ՀՀ դրամ/
	
	

	
	
	
	
	
	առկա ֆինանսական միջոցներով

	ընդհանուր
	
	

	1
	«ՀՀ տարածքում բազային և շարժական ռադիոմոնիթորինգի համակարգի›› նախագծման ծառայություններ
	դրամ
	1
	1
	30,000,000
	30,000,000
	Տեխնիկական բնութագիրը 
կցվում է
	Տեխնիկական բնութագիրը կցվում է

	

	Գնման ընթացակարգի ընտրության հիմնավորումը
	«Գնումների մասին»  ՀՀ  օրենքի 22-րդ հոդվածի 1-ին մաս

	

	Գնման ֆինանսավորման աղբյուրը` ըստ բյուջետային ծախսերի գործառական դասակարգման


	Բաժին
	Խումբ
	Դաս
	Ծրագիր
	Բյուջե 
	Արտաբյուջե
	Այլ

	04
	09
	01
	02
	+
	
	

	

	Հրավեր ուղարկելու կամ հրապարակելու ամսաթիվը
	21.08.2020թ.

	Հրավերում կատարված փոփոխությունների ամսաթիվը

	1
	                                                                                                             

	
	…
	                                                                                                                 

	Հրավերի վերաբերյալ պարզաբանումների ամսաթիվը
	
	Հարցարդման ստացման
	Պարզաբանման

	
	1
	
	

	
	…
	
	

	

	Հ/Հ
	Մասնակիցների անվանումները
	Յուրաքանչյուր մասնակցի հայտով ներկայացված գինը 

	
	
	  ՀՀ դրամ


	
	
	Գինն առանց ԱԱՀ
	ԱԱՀ
	Ընդհանուր

	
	
	առկա ֆինանսական միջոցներով

	ընդհանուր
	առկա ֆինանսական միջոցներով 

	ընդհանուր
	առկա ֆինանսական միջոցներով 

	ընդհանուր

	Չափաբաժին 1-ին       «ՀՀ տարածքում բազային և շարժական ռադիոմոնիթորինգի համակարգի›› նախագծման ծառայություններ

	1
	«Լոկատոր» ՓԲԸ
	23,333,333
	23,333,333
	4,666,667
	4,666,667
	28,000,000
	28,000,000

	Այլ տեղեկություններ
	Ծանոթություն`                                                                                                           

	

	Տվյալներ մերժված հայտերի մասին

	Չափա-բաժնի համարը
	Մասնակցի անվանումը
	Գնահատման արդյունքները (բավարար կամ անբավարար)

	
	
	Ծրարը կազմելու և ներկա-յացնելու համա-պատաս-խանութ-յունը 
	Հրավերով պա-հանջվող փաստաթղթերի առկա-յությունը
	Առաջարկած գնման առարկայի տեխնիկա-կան բնութագրերի համա-պատասխա-նությունը
	Մասնա-գիտա-կան գոր-ծունեութ-յան համապատասխանություն պայմանագրով նախատեսված գործունեությանը
	Մասնա-գիտա-կան փոր-ձառութ-յունը
	Ֆինա-նսական միջոցներ 
	Տեխնի-կական միջոց-ներ
	Աշխա-տանքա-յին ռեսուրս-ներ
	Գնային առաջարկ

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	Այլ տեղեկություններ
	

	
	

	

	Ընտրված մասնակցի որոշման ամսաթիվը
	03.09.2020թ.

	Անգործության ժամկետ
	Անգործության ժամկետի սկիզբ*
	Անգործության ժամկետի ավարտ*

	
	-
	                            -

	Ընտրված մասնակցին պայմանագիր կնքելու առաջարկի ծանուցման ամսաթիվը`    09.09.2020թ.   

	Ընտրված մասնակցի կողմից ստորագրված պայմանագիրը պատվիրատուի մոտ մուտքագրվելու ամսաթիվը
	22.09.2020թ.   

	Պատվիրատուի կողմից պայմանագրի ստորագրման ամսաթիվը
	22.09.2020թ.   

	

	Չափա-բաժնի համարը
	Ընտրված մասնակիցը
	Պայմանագրի

	
	
	Պայմանագրի համարը
	Կնքման ամսաթիվը
	Կատարման վերջնա-ժամկետը
	Կանխավճարի չափը
	Գինը

	
	
	
	
	
	
	ՀՀ դրամ

	
	
	
	
	
	
	Առկա ֆինանսական միջոցներով 
	Ընդհանուր


	1
	«Լոկատոր» ՓԲԸ
	«ԲՏԱՆ-ԳՀԾՁԲ-2020/08»
	22.09. 2020թ  
	30.12.2020թ
	-----
	28,000,000
	28,000,000

	Ընտրված մասնակցի (մասնակիցների) անվանումը և հասցեն



	Չափա-բաժնի համարը
	Ընտրված մասնակիցը
	Հասցե, հեռ.
	Էլ.-փոստ
	Բանկային հաշիվը
	ՀՎՀՀ
 / Անձնագրի համարը և սերիան

	1
	«Լոկատոր» ՓԲԸ
	Ք. Երևան, Կոմիտասի 36ա-22
	tender@locator.am
	2474703386220000
	00095651

	

	Այլ տեղեկություններ
	Ծանոթություն`  

	

	Մասնակիցների ներգրավման նպատակով <Գնումների մասին> ՀՀ օրենքի համաձայն իրականացված հրապարակումների մասին տեղեկությունները 
	procurement.am 

	

	Գնման գործընթացի շրջանակներում հակաօրինական գործողություններ հայտնաբերվելու դեպքում դրանց և այդ կապակցությամբ ձեռնարկված գործողությունների համառոտ նկարագիրը 
	

	

	Գնման գործընթացի վերաբերյալ ներկայացված բողոքները և դրանց վերաբերյալ կայացված որոշումները
	

	

	Այլ անհրաժեշտ տեղեկություններ
	

	

	Սույն հայտարարության հետ կապված լրացուցիչ տեղեկություններ ստանալու համար կարող եք դիմել ՀՀ ԲՏԱ նախարարության գնումների բաժնի գլխավոր մասնագետ

	Անուն, Ազգանուն
	Հեռախոս
	Էլ. փոստի հասցեն

	Փառանձեմ Խաչատրյան
	010 59 00 38
	«procurement@hti.am» 


Պատվիրատու՝  ՀՀ բարձր տեխնոլոգիական արդյունաբերության նախարարություն
Տեխնիկական բնութագիր***
Համաձայն ՀՀ կառավարության 2019թ. hոկտեմբերի 7 թիվ 1346-Լ որոշման` ՀՀ տարածքում անհրաժեշտ է կառուցել 31 օբյեկտ, որոնցից 5-ը վերակառուցվելու են: Բոլոր օբյեկտները գործելու են ընդհանուր համակարգում: Համակարգը բաղկացած է.
Գլխավոր կայան–1 հատ

Երևան, Թբիլիսյան խճուղի 29, կոորդինատները՝ N400 14°10.1“ E 44033°15.6, կայմը՝ N400 14°05.7“  E 44032°15.6°° (կայանը ենթակա է վերակառուցման): 
Ֆիքսված սպասարկվող կայաններ - 5 հատ

(ք.Երևանում, ք.Գյումրիում և ք.Վանաձորում գործող կայանները ենթակա են վերակառուցման)

ք.Երևան, Նուբարաշեն 3-րդ փողոց, 23 տուն :  
N400 05`41.9“  E 44033’23.9‘‘

ք.Երևան, ՀԱԹ, Անդրանիկի փող. 60: 

N400 10`19.6“  E 44026’39.5“
ք. Գյումրի, Սևակի փող. 2 : 



N400 49`45.5“  E 43049’55.9“

ք. Վանաձոր, Ուսանողական փող. 8:

N400 80`00“  E 44052’01“

ք.Գորիս (հասցեն ճշտված չէ) 


N390 31`11“  E 46020’53“

Բոլոր կայանները ենթակա են վերակազմավորման:

Ֆիքսված չսպասարկվող կայաններ- 20 հատ 

ք.Երևան, Կենտրոն,


N400 10`35.4“    E 44030’32.1“
ՀՀ Սյունիքի մարզ,

ք. Ագարակ



N 380 51ª 29“     E 460 12’36“
գ. Սարակունք,



N 390 35ª 36“     E 450 53’16“
ք. Քաջարան



N 390 09’ 04.7“  E 460 09’ 17.8“        

ՀՀ Վայոց Ձորի մարզ, 
գ. Վերինշեն 



N 390 47’ 05.3“ E 450 21’ 06.9“

գ. Խաչիկ 



N 390 37’ 21,1“ E 45012’ 30,8“              

ՀՀ Շիրակի մարզ,     
գ. Կրասար, 



N 410 01’ 02.65“  E 430 49’ 29.08“

ՀՀ Լոռու մարզ,

գ. Ձորամուտ, 



N 410 11` 50.04“  E 440 17’ 18.28“

գ. Ագորի 



N 410 05’ 21.98“  E 440 36’ 52.88“

ՀՀ Արագածոտնի մարզ, 

գ. Վերին Սասնաշեն 


N 400 22’ 02.85“  E 430 59’ 05.09“
գ. Մաստարա



N 400 27’ 49.7“  E 430 01’ 21.8“
գ. Բազմաբերդ 


N 400 20’ 20“  E 440 00’ 42.6“  
 ՀՀ Տավուշի մարզ, 
ք. Նոյեմբերյան 


N 400 20’ 20“  E 450 00’ 00“  

գ. Ակնաղբյուր 



N 400 57’ 43.25“ E 450 09’ 33.64 “

գ.Վերին Կաթնաղբյուր

N 400 52’ 47.17“  E 450 26’ 31.58 “

 ՀՀ Արարատի մարզ, 

ք. Արտաշատ



N 390 57’13.13“  E 440 33’ 07.43“

ՀՀ Կոտայքի մարզ,

ք. Հրազդան



N 400 32’ 08.11“  E 440 46’ 10.25“

ՀՀ Գեղարքունիքի մարզ, 

ք. Ճամբարակ 



N 400 35’ 57.58“  E 450 21’ 17“
ք. Վարդենիս,



N 400 11’ 16.99“  E 450 44’ 28.3“
ք. Մարտունի 



N 400 08’ 11.56“  E 450 18’ 08.59“

Կայանների տեղակայման վայրերը կարող են փոփոխվել Կատարողի կողմից, հաշվի առնելով հաշվարկները, հաղորդակցությունները և տեղանքի մանրակրկիտ ուսումնասիրությունները:

Շարժական կայաններ - 5 հատ 
Սույն փաստաթղթի նպատակն է Համակարգի կառուցման Տեխնիկական առաջադրանքի կազմման համար տրամադրել տեխնիկական և անհրաժեշտ այլ պարամետրեր:

1. Համակարգին ներկայացվող ընդհանուր պահանջները 
Համակարգի ստեղծման ժամանակ պետք է հաշվի առնվեն ‹‹Սպեկտրի կառավարման ժամանակակից ավտոմատացված համակարգերի նախագծման ղեկավարող սկզբունքներ›› ՀՄՄ ուղեցույցի դրույթները:

Համակարգը պետք է նախագծվի և կառուցվի տեղեկատվական համակարգերի ժամանակակից տեխնոլոգիական հարթակների, տեղաբանության և ճարտարապետության հիման վրա, որոնք կապահովեն տեղեկատվության արագագործության, անվտանգության, հուսալիության, ամբողջականության և ավտոմատացման բարձ մակարդակ:

Համակարգում պետք է հաշվի առնվեն անօրինակ անհասանելիությունից տեղեկատվության պաշտպանության ապահովման եղանակները՝ ներքոնշյալ հերթականությամբ.

·  
Հասանելիության ղեկավարման այնպիսի եղանակների օգտագործում, ինչպիսիք են գաղտնաբառեր և բազմա մակարդակային արտոնություններ՝ համակարգի գործառույթներին օգտատերերի հասանելիության սահմանափակման համար (ծրագրային ապահովման պաշտպանություն):
·  
Համակարգի տեխնիկական սպասարկման համար նախատեսված պարբերաբար գործողությունների կատարում, օրինակ՝ պահեստային սարքավորումների ստուգում, համակարգի պաշտպանություն և այլն:
·     Հեռահաղորդակցական ցանց հաղորդվող տեղեկատվության կոդավորման հնարավորություն  (ծրագրային ապահովման պաշտպանություն):
·     Այնպիսի կապի գծերի և երթուղիչների օգտագործում, որոնք պետք է պաշտպանված լինեն արտաքին անօրինական հասանելիությունից (ծրագրային ապահովման պաշտպանություն):
Նախագծման ժամանական անհրաժեշտ է հաշվի առնել, որ ռադիոհաճախականային սպեկտրի շահագործման ամենօրյա կառավարման համար նախատեսված հիմնական գործիքն է կանոնակարգային դրույթների և ընթացակարգերի հավաքածուն, որն ընդունված է սպեկտրի շահագործման կառավարման համար:  
Տվյալների տեղեկատվական բազաները, ներառյալ՝ ռադիոհաճախականային սպեկտրի բոլոր օրինական օգտագործողների և ռադիոէլեկտրոնային միջոցների (այսուհետև ՌԷՄ) տեխնիկական բնութագրերի վերաբերյալ մանրամասն տեղեկատվական բազաները, պետք է վարչական և տեխնիկական հիմք հանդիսանան այդ գործընթացի համար: Այդ բազաներում գտնվող տեղեկատվության վերլուծությունը պետք է հեշտացնի ռադիոհաճախականային սպեկտրի օգտագործման կառավարման գործընթացը, որը ռադիոհաճախականային սպեկտրի բաշխման դեպքում ռադիոհաճախականությունների հատկացումների ժամանակ պետք է հանգեցնի համապատասխան որոշումների ընդունման:

Տեխնիկական առաջադրանքում կատարողի նկատմամբ պետք է լինի կառուցման համալիր առաջարկի տրամադրման այնպիսի պահանջ, որն իր մեջ կներառի. 

· Ծրագրային իրականացման համալիր տեխնիկական լուծում,


· Մասնագիտացված ծրագրային ապահովում, որն իր մեջ ներառում է ադմինիստրատիվ կառավարման և ճարտարագիտական վերլուծության տվյալների պահպանման ենթահամակարգի համալիր, 
· Անձնակազմի ուսուցման աշխատանքների իրականացում, 
· Ստեղծման նախագծի իրականացման ժամանակային գրաֆիկ,
·  Կառուցված համակարգը պետք է թույլ տա պատվիրատուին ապագայում մեծացնել նրա հնարավորությունները կայանների քանակի ավելացումով, ռադիոհսկման սահմանների ընդարձակումով և այլն՝ առանց ավտոմատացման և ինտեգրման մակարդակների կորստի:
Համակարգը պետք է ապահովի ճառագայթումների հսկման հնարավորությունը՝ հաճախականության հատկացման պայմաններին համապատասխանությունը ստուգելու, ինչպես նաև հաճախականային շերտի ստուգման, հաճախականային կապուղու զբաղվածությունը չափելու, խանգարումների դեպքերը ուսումնասիրելու և չարտոնագրված ճառագայթումները որոշելու համար: 
Համակարգի բոլոր կետերի (ռադիոմոնիթորինգի և տեղորոշման գլխավոր կայան, ռադիոմոնիթորինգի (ներառյալ՝տեղորոշումը) ֆիքսված կառավարվող և ոչ կառավարվող և ռադիոմոնիթորինգի (ներառյալ՝ տեղորոշումը) շարժական կայանների) սարքավորումներով հագեցվածությունը պետք է իրագործվի ընդհանուր լուծումով: 

Համաձայն Հեռահաղորդակցության Համաշխարհային Միության Ռադիոկապի ռեգլամենտի (այսուհետև Ռեգլամենտ)՝ ստեղծվող համակարգի կողմից կարևորագույն խնդրի լուծումը պետք է լինի կառավարական կիրառության համար ռադիոհաճախականային սպեկտրի վերաբերյալ տվյալների օգտագործումը այնպես, որ կառավարական կառուցվածքները արագորեն ստանան տարբեր կարգի սպեկտրի օգտագործողների մասին հավաստի տեղեկատվություն: Գործնականում դա ենթադրում է կառավարական ուժային կառուցվածքների համար սպեկտրի օգտագործման հետ կապված այս կամ այն տեղեկատվության տրամադրումը՝ տեղեկատվության հասանելիության համապատասխան բաժանումով: 

Ստեղծված համակարգը պետք է թույլ տա ստացված չափման արդյունքները ինտեգրել սպեկտրի կառավարման գործող և պլանավորվող համակարգերի հետ՝ ռադիոհաճախականային ռեսուրսի կառավարման արդյունավետության բարձրացման նպատակով:  

Համաձայն Ռեգլամենտի ռադիոհաճախականային սպեկտրի օգտագործման կառավարման՝ գործընթացը պետք է հիմնված լինի այս կամ այն տեխնոլոգիաների և օպերատորների կողմից ռադիոհաճախականությունների և ռադիոհաճախականային սպեկտրի փաստացի օգտագործման հիման վրա: Ոչ պակաս կարևոր է հատկացումների իրական պարամետրերին (հուսալի ընդունման գոտիներ, տվյալների փոխանցման արագության քարտեզներ, հասանելիության քարտեզներ և այլն) հաշվառումը էլեկտրամագնիսական համատեղելիության գնահատման իրականացման կամ բնակչությանը ծառայություններ տրամադրող  հեռահաղորդակցության ցանցերի աշխատանքների որակի ցուցանիշների գնահատման համար:
Համակարգի հանգույցների ծրագրային ապահովումը պետք է ունենա օգտագործողի ընդհանուր գրաֆիկական ինտերֆեյս անգլերեն և/կամ ոուսերեն լեզուներով: Փաստաթղթերը պետք է լինեն անգլերեն և/կամ ռուսերեն լեզուներով: Համակարգի սարքավորումները և բոլոր այլ տեխնիկական միջոցները պետք է հաշվարկվեն Հայաստանի Հանրապետության բնակլիմայական պայմաններում շահագործման համար:

Տվյալների փոխանցման համակարգը պետք է կառուցվի օպտիկամանրաթելային կապի գծերով՝ ոչ պակաս քան 2048կբիթ/վ թողունակությամբ հատկացված առանձին կապուղիների կազմակերպմամբ կամ 3G և 4G անլար կապի գծերով:
Օբյեկտների միջև տվյալների փոխանցումը պետք է կատարվի իրական (ռեալ) ժամանակում: Պետք է հաշվի առնել, որ կայանների միջև կապի գծերը կազմակերպվում են Պատվիրատուի կողմից: (Տեխնիկական առաջադրանք ներկայացնել առաջարկություններ):
Տվյալ բաժնի նպատակն է` տալ սպեկտրի օգտագործման կառավարման համառոտ նկարագիրը և ռադիոհսկման դերը, որպես այդ գործընթացի հիմնական գործառույթ: Սպեկտրի օգտագործման կառավարման համակարգերի հետ կապված քննարկվող հարցերը բերված են նկար 1-ում, որպես ընդհանուր դիտարկում: 
Համակարգը պետք է ունենա հնարավորություն ինչպես նշված ռադիոճառագայթումների վերաբերյալ մանրակրկիտ տեղեկատվության ավտոմատացված ստացման, այնպես էլ ռադիոհաճախականային սպեկտրի, ֆիքսված (գլխավոր, սպասարկվող և ոչ սպասարկվող) և շարժական կայանների էլեկտրոմագնիսական հասանելիության գոտում ռադիոհաճախականային սպեկտրի զբաղվածության և էլեկտրամագնիսական իրավիճակի վերաբերյալ ընդհանուր տեղեկատվության ստացման համար: 
Առաջարկվող համակարգը պետք է լինի ճկուն, որպեսզի ադապտացվի պատվիրատուի աշխատանքային գործընթացներին և լուծվող խնդիրներին: 
Ներդրվող համակարգը պետք է ապահովի հետևյալ արդյունքները.
· Ռադիոհաճախականային հատկացումների (ՌՀՀ) և էլեկտրամագնիսական համատեղելիության (ԷՄՀ) հաշվարկների վերաբարյալ ներկառուցված տվյալների բազայի առկայություն,
· ՌՀՀ- ի տվյալների բազայի պահպանման հնարավորություն,
· Ռադիոհսկման իրականացման արդյունքների ընթացքում ռադիոհաճախականային սպեկտրի բեռնվածության վերաբերյալ ստացված տեղեկատվության պահպանում,
· Ռադիոէլեկտրոնային միջոցների հայտավորված և չափված բնութագրերի համեմատում,
· Ռադիոհաճախականային սպեկտրի օգտագործման պլանավորում,
· Հայտավորման միջազգային կոորդինացման արտաբերում,
· Ազգային և միջազգային հաճախականությունների բաշխումների աղյուսակների արտաբերում և պահպանություն,
· Վիճակագրական հաշվետվությունների նախապատրաստում (ռադիոհաճախականային սպեկտրի զբաղվածության, ՌԷՄ-ների քանակի և այլն),
· Լուծվող խնդիրներից կախված բազմազան հաշվետվությունների և ձևաչափերի կազմման հնարավորություն,
· Հաշվի առնելով գործող ՌԷՄ-ները՝ նոր ՌԷՄ-ների շահագործման գործարկումը իրականացնելու արագ որոշման հնարավորություն,
· ՌՀՍ և ՌԷՄ-ների շահագործողների վերաբերյալ վարչարարական և տեխնիկական տեղեկատվության միասնական տեղեկագրերի արտաբերում,
· Ռադիոհաճախականային սպեկտրի արդյունավետ վարչարարական կառավարման համար ռադիոհաճախականային տիրույթների իրական զբաղվածության վերաբերյալ արդիական տվյալների ստացում,
· ՌԷՄ-ների ռադիոճառագայթումների և ռադիոհաճախականային շերտերի զբաղվածության պլանային ավտոմատացված ռադիոհսկում՝ ռադիոհաճախականային սպեկտրի ՌԷՄ-ների էլեկտրամագնիսական համատեղելիության և շահագործման տեսանկյունից,
· Քաղաքացիական նշանակության ՌԷՄ-ների տեխնիկական հսկման և ռադիոճառագայթումների տեխնիկական բնութագրերի ստուգման ապահովում,
· Անօրինական գործող հաղորդակների հայտնաբերում  և նույնականացում,
· Ռադիոխանգարումների աղբյուրների և խանգարումների գոտիների հայտնաբերում:
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Նկ. 1   (Նկարը՝ համաձայն ՀՀ կառավարության որոշման)

Սպեկտրի օգտագործման կառավարումը իրենից ներկայացնում է վարչարարական, գիտական և տեխնիկական գործընթացների համադրություն,  որն  անհրաժեշտ է ստեղծման սարքավորումների և ռադիոկապի ծառայությունների առանց խանգարումների արդյունավետ աշխատանքների ապահովման համար: Սպեկտրի օգտագործման կառավարումը ռադիոհաճախականային սպեկտրի վարչարարական կառավարման և կարգավորման ընդհանուր գործընթացն է:

Սպեկտրի կառավարման նպատակն է առավել բարձրացնել սպեկտրի օգատգործման արդյունավետությունը, հնարավորինս նվազեցնել խանգարումները և բացառել սպեկտրի չարտոնագրված և անհապատասխան օգտագործումը: Կանոնները և կարգավորող դրույթները, որոնք հիմնված են համապատասխան օրենսդրության վրա, հանդիսանում են սպեկտրի օգտագործման կառավարման գործընթացի կարգավորող և օրենսդրական հիմք: Տվյալների  տեղեկատվական բազաները, որոնք ներառում են նաև սպեկտրի բոլոր արտոնագրված օգտագործողների վերաբերյալ մանրամասն տվյալներ, պետք է ապահովեն այդ գործընթացի վարչարարական և տեխնիկական հիմքը:

2. Հսկման ծառայության խնդիրները և նպատակները
2.1. Ռադիոկապի Կարգավորումներից բխող խնդիրները.
Հսկման ծառայության ներքո թվարկված խնդիրները բխում են Ռադիոկապի Ռեգլամենտից

· ճառագայթումների հսկում՝ հաճախականությունների հատկացման պայմաններին համապատասխանության ստուգման նպատակով,

· հաճախականային կապուղիների զբաղվածության և հաճախականային շերտերի շահագործման դիտարկում,

· խանգարումների դեպքերի ուսումնասիրություններ,

· չարտոնագրված ճառագայթումների նույնականացում և դադարեցում:


2.2. Ազգային մակարդակի խնդիրներ
Ի լրումն 3.1-ում նշված խնդիրների՝ հաճախ, ռադիոհսկման ծառայությունների վրա են դրվում խնդիրներ, որոնք անմիջապես չեն բխում ռադիո կարգավորումներից.
· օգնության ցուցաբերում հատուկ դեպքերում, ինչպիսիք են մեծ սպորտային միջոցառումները և պետական այցերը,

· լիցենզավորված հաղորդակների ընդհանուր տվյալների բազայի ստեղծում,
· հարևան պետությունների հետ հաճախականային բաշխումների համակարգում,

· հաճախականային սպեկտրի օգտագործման արդյունավետության բարձրացում,
· ռադիոծածկույթների գոտիների չափումներ,
· ՌԷՄ-ների ԷՄՀ  հետազոտություններ,

· տեխնիկական և գիտական հետազոտություններ:


3. Չափումների խնդիրները և անհրաժեշտ սարքավորումները

Խնդիրների իրականացման համար ռադիոհսկման և տեղորոշման կայանները պետք է ընդունակ լինեն նույնականցնելու և որոշելու ճառագայթման աղբյուրների տեղակայման վայրերը, ինչպես նաև չափելու նրանց հիմնական բնութագրերը: 

3.1 Հսկման կայանների առավել կարևոր խնդիրները պետք է լինեն.
· հաճախականության չափումներ,
· ֆիքսված կետերում դաշտի լարվածության և հզորության հոսքի խտության չափումներ,
· հաճախականային շերտի լայնության չափումներ,
· մոդուլյացիայի որոշում,
· սպեկտրի չափումներ,
· ռադիոտեղորոշում,
· դաշտի լարվածության չափումներ երթուղու երկայնքով, 
· կապի տեխնոլոգիաների նույնականացում և հսկում, որոնք գործում են այնպիսի հաճախականային ստանդարտներով, ինչպիսիք են GSM, CDMA, 3G, 4G: Համակարգը պետք է պատրաստ լինի նաև այնպիսի տեխնոլոգիաների չափումների, ինչպիսիք են «5G», Wi-Fi ինչպես նաև նմանատիպ կապի համարգերի չափումների՝ ըստ պարամետրերի (տեղակայմա նվայրի կոորդինատներ, ազդանշանի մակարդակ, բազային կայանի նույնականացման համար, երկրի շարժական կապի կոդի MCC (MobileCountryCode)-երկրի շարժական կապի կոդի, MNC (MobileNetworkCode)-շարժական կապի օպերատորի կոդի, LAC (LocationAreaCode)-տեղակայման տարածաշրջանի կոդի, LAI (LocationAreaIdentify)-տեղակայման գոտու նույնականացում, որը նկարագրում է GSM ցանցում գոտու տեղակայումը ամբողջ աշխարհի մասշտաբով, CI (CellIdentify)-բջջի նույնականացում, BCCH (BroadcastControlChanel)-լայնաշերտ կապուղու ղեկավարում),
· ոչ ճիշտ կարգավորված բազային կայանների հայտնաբերում,

· թվային ցանցերի հստակ չափանիշների չափումներ,
· կապի ֆիքսված գծերում ճառագայթումների հսկում,

· ռադիոհեռարձակման համակարգերի նույնականացում և հսկում:
3.2 Հսկման կայանների չափիչ սարքավորումները բաղկացած են՝
· շրջանաձև ուղղվածության անտենաներից,

· ուղղված անտենաներից,

· ընդունիչների,

· ռադիոտեղորոշիչներից,

· հաճախականությունների չափման համար նախատեսված սարքավորումներից և ծրագրային ապահովումից,

· դաշտի լարվածության համար չափիչներից և ծրագրային ապահովումից,

· շերտի լայնության չափման  համար նախատեսված սարքավորումներից և ծրագրային ապահովումից,

· կապուղու զբաղվածության չափման համար նախատեսված սարքավորումներից և ծրագրային ապահովումից,

· հաճախականությունների սպեկտրի օգտագործման գրանցման համար նախատեսված սարքավորումներից և ծրագրային ապահովումից,

· ձայնագրող սարքավորումներից:


4. Կայաններին ներկայացվող հիմնական պահանջները 

Էլեկտրամագնիսական համատեղելիության ապահովման նպատակով ռադիէլեկտրոնային միջոցների ճառագայթման չափումներ և հսկում, սանիտարական նորմերի և օրենսդրական սահմանափակումների կատարում:
Որոշակի տեղանքում գործող հաղորդակների վերաբերյալ տեղեկատվության ստացում, նրանց տեսակի, հիմնական բնութագրերի, քանակի, ինչպես նաև հաղորդվող տեղեկատվության դեմոդուլավորման/դեկոդավորման որոշում՝ հայտանբերման և հսկման նպատակով:
Ռադիոհսկման գլխավոր միջոց է հանդիսանում ռադիոընդունող սարքավորումը (ՌԸՍ), որը նախատեսված է հաճախականությունների որոշակի տիրույթում ռադիոազդանշանների ընդունման համար: Ռադիոընդունիչ սարքավորման կարևորագույն արտաքին տարր է հանդիսանում անտենան, որն ընտրվում է կախված հաճախականային տիրույթից, խնդիրներից և ռադիոընդունող սարքավորման կիրառման պայմաններից: ՌԸՍ-ը կարող է համալրված լինել տարբեր դեմոդուլյատորներով, ռադիոազդանշանների տեսանելի արտաբերման և գրանցման համար նախատեսված սարքավորումներով, ձայնագրման հնարավորություններով, տեխնիկական վերլուծության տարբեր միջոցներով: Համակարգի կայանները ապահովում են հետևյալ հիմնական գործառույթների իրականացումը.

−տեղորոշման, տեխնիկական վերլուծության և աուդիոհսկման խնդիրների զուգահեռ և/կամ հաջորդական կատարումներ,

−ազդանշանների պարամետրերի ավտոմատ չափումներ՝ շերտ, մակարդակ, լարվածություն,  հաճախականության շեղում հիմնական արժեքից՝ համաձայն ՀՄՄ պահանջների,

−ազդանշանների ժամանակային, հաճախականային, էներգետիկ պարամետրերի ոչ ավտոմատ չափումներ (ձեռքով՝ ըստ անհրաժեշտ չափորոշիչի),

−անհատական կարգավորումներով  չափումներ՝ ըստ տվյալների բազայի,

−ամպլիտուդային, հաճախականային և ֆազային մոդուլավորման պարամետրերի ավտոմատացված չափումներ՝ ՀՄՄ ուղեցույցներին համապատասխան,

−սկանավորում՝ ըստ հաճախականությունների ցանցի՝ սկանավորման տիրույթի սկիզբի, վերջի և քայլի կամայական տրվող պարամետրերով, ինչպես նաև կարգավորվող ժամանակային և սահմանային արժեքներով,

−ՌԸՍ-ում պահպանված հաճախականությունների ցանկի սկանավորում՝ կարգավորվող ժամանակային և սահմանային արժեքներով,

−միացման ժամանակ և ձեռքով մեկնարկի դեպքում ավտոմատ ինքնաստուգում,

−խնդիրների կատարման ժամանակ ժամանակային և թվային պարամետրերի կարգավորում (ընդունիչներին բնորոշ սկանավորումների և չափումների քանակներ, չափումների և պարամետրերի միջինացված ժամանակներ),

−ՌԸՍ-ի սեփական հիշողության սարքում սպեկտրոգրամների և հսկման արդյունքների վերաբերյալ լրացուցիչ տեղեկատվության պահպանում,

−ՌԸՍ-ի սեփական հիշողության սարքում սարքավորումների բազային կարգավորումների պահպանում (մի քանի տարբերակ),

−անտենաների ընտրություն,

−անտենային հատվածի պարամետրերի պահպանում, շտկում և ընտրություն,

անտենա-ֆիդերային հատվածի չշտկված կարգավորման և ՌԸՍ-ի մուտքին ազդանշանի մակարդակի գերազանցման պատկերում,

· MicrosoftOffice և/կամ OpenDocument և ՀՀ տարածքում կիրառվող այլ ձևաչափերով հաշվետվությունների կազմման ապահովում:


Տեղորոշման խնդիրների լուծման ժամանակ համակարգի կայանները իրականացնում են հետևյալ գործառույթները.
−ՌԷՄ-ների համար տեղորոշման և վերլուծության խնդիրների զուգահեռ և/կամ հաջորդաբար կատարում այն ծավալով և պարամետրերով, որոնք բերված են տեխնիկական տվյալներում,

−«տեղորոշման որակ» սահմանափակող պարամետրի մուտքագրում ձեռքով (0-ից մինչև 100%),

−«տեղորոշվող ազդանշանի մակարդակ» սահմանափակող պարամետրի մուտքագրում ձեռքով,

−«տեղերոշման ժամանակի միջինացում» պարամետրի մուտքագրում ձեռքով (0.5 մվ նվազագույն արժեք և բարձր),

«տեղորոշման շերտ» պարամետրի մուտքագրում ձեռքով,

−«անկյուներ հյուսիսային ուղղությունից» և «անկյուններ ընթացիկ ուղղությունից» տեղորոշման արժեքների պատկերում,

−տեղորոշման արդյունքների պատկերում թվային տեսքով (տեղորոշումը և նրա արժեք աղյուսակի կամ տողի տեսքով) և/կամ գրաֆիկական տեսքով (բևեռային գրաֆիկ, սպեկտրոգրամաներ, համայնապատկերի հաճախականային-տեղորոշման գրաֆիկ),

−լրացուցիչ պարամետրերի պատկերում թվային տեսքով՝ «նախորդ տեղորոշման արժեք և ընթացիկ տեղորոշման շեղվածությունը»,

−«տեղորոշվող ազդնաշանի որակ» և «տեղորոշվող ազդանշանի մակարդակ» ընթացիկ արժեքների գրաֆիկական տեսքով պատկերում,

−տեղորոշման արդյունքների Հաճախականային-տեղորոշման պատկերում համայնապատկերի տեսքով («հաճախականություն-տեղորոշում» կոորդինատներում),

−տեղորոշման հնարավորություն սկանավորման ռեժիմում ըստ հաճախականությունների ցանկի և սկանավորում ըստ «հաճախականությունների միջակայքի»՝ տրված ժամանակային և էներգետիկական պարամետրերով,

−տեղորոշման համակարգի փոխանցման հնարավորություն «բարձր զգայնության» կարգավիճակից (Շատ բարձր հաճախականությունների/ուլտրաբարձր հաճախականությունների (ՇԲՀ/ՈւԲՀ) տիրույթի համար նախատեսված տեղորոշային անտենա-ֆիդերային համակարգի ակտիվ կարգավիճակ) դեպի «փոքր աղավաղումներ»  կարգավիճակ (ՇԲՀ/ՈւԲՀ տիրույթի համար նախատեսված տեղորոշիչ անտենա-ֆիդերային համակարգի պասիվկարգավիճակ),

−ճառագայթման աղբյուրի տեղակայման որոշում և պատկերում էլեկտրոնային քարտեզի վրա (շարժման ընթացքում),

−քարտեզագրական միջոցների համատեղելիության հնարավորություն և վեկտորային քարտեզի օպերատիվ միացում:

ՇԲՀ/ՈւԲՀ հաճախականային տիրույթներում ազդանշանի տեղորոշման ժամանակ արագ և հուսալի տեղորոշումը պետք է աշխատի ազդանշանի աղբյուրի ճշգրիտ որոշման համար առավել հարմարավետ (համաձայն МСЭ ITUSMH 2011 տեղեկագրի) եղանակով:

Ճառագայթման պարամետրերի եթերային չափումները իրականացվելու են համաձայն ՀՄՄ հետևյալ ուղեցույցների.

· հաճախականության և նրա շեղման չափումներ (ITU-R SM.377) 

· դաշտի լարվածության չափումներ (ITU-RSM.378)

· շերտի լայնության չափումներ (ITU-RSM.443) 

· սպեկտրի զբաղվածության չափումներ (ITU-R SM.1880/ ITU-R SM.328) 

· ՌԷմ-ների տեղակայման դիրքի որոշում,

· ՌԷՄ-ների ազդանշանների ձայնագրում,

· զբաղվածության աստիճանի գնահատում (ռադիոհաճախականային սպեկտրի ներբեռնում ՌԷՄ-ների ազդանշաններով),

· չարտոնագրված հաղորդակների և ռադիոխանգարումների աղբյուրների բացահայտում (տեղակայման վայրի որոնում և որոշում),

· տրված ծրագրով և ժամանակացույցով ռադիոազդանշանների ավտոմատ չափումներ և հսկում,

· ռադիոհաճախականային սպեկտրի ավտոմատացված համակարգի ղեկավարման ենթահամակարգին ռադիոհսկման վերաբերյալ տեղեկատվության տրամադրում,

· լիցենզավորված հաղորդակների մոնիտորինգ՝ աշխատանքային պարամետրերի համապատասխանության ստուգման նպատակով 

· տեղորոշման արդյունքների տրամադրում և թվային քարտեզների վրա տեղորոշում,

· ազդանշանների նույնականացում և չափումներ՝ համաձայն ITU-RSM.1600 ուղեցույցի,

· ռադիոհաճախականային սպեկտրի սկանավորման արագությունը պետք է լինի առավելագույնս մեծ,

· երկրորդ դասի ինտերմոդուլացիոն բաղադրիչներով հատման կետը, երրորդ դասի ինտերմոդուլացիոն բաղադրիչներով հատման կետը (փոքր աղավաղումների կարգավիճակ), միջանկյալ հաճախականության ընդունման հայելային կապուղու և միջանկյալ հաճախականության ընդունման կապուղիների մակարդակների ճնշումը, աղմուկների գործակիցը պետք է չափվեն համաձայն ITU-R SM. 1836-1840,

· չափման գնահատում,

· ենթահամակարգերի ինտերֆեյս,

· լիցենզավորված հաճախականությունների ցանկի ներբեռնում,

· չափման արդյունքների արտաբեռնում,

· հաշվետվությունների կազմում:

5. Համակարգի գլխավոր, սպասարկվող, չսպասարկվող և շարժական կայաններ
Համակարգը պետք է ներառի հետևյալ տեսակի կայաններ.
· գլխավոր կայան,
· ռադիոմոնիթորինգի և տեղորոշման սպսարկվող ստացիոնար կայաններ 

· ռադիոմոնիթորինգի և տեղորոշման ոչսպսարկվող ստացիոնար կայաններ 

· մոնիթորինգի և տեղորոշման շարժական կայաններ:
5.1 Գլխավոր կայան

Գլխավոր կայանը ներառում է՝
· ամրակցված կառավարվող, չկառավարվող և շարժական կայաններից ստացված արդյունքների կառավարման և մշակման համար 2 միանման օպերատորական աշխատատեղ,

· այլ ծառայությունների աշխատակիցների համար նախատեսված աշխատատեղի միացման հնարավորություն,

· մոնիթորինգի կենտրոնացված տվյալների բազայի համար մեկ սերվեր,

· ռադիոմոնիթորինգի և տեղորոշման ձայնային տվայալների ինչպես նաև այլ չափման արդյունքների ձայնագրված ֆայլերի համար նախատեսված 1 ցանցային պահոց,

· ցանցային միացումներ գործող և պլանավորվող սպեկտրի կառավարման տվյալների բազաների հետ:
Գլխավոր կայանի կազմում գտնվող սպասարկվող կայան

Պարունակում է տեղորոշման և մոնիթորինգի համար սարքավորումներ, օպերատորական մեկ աշխատատեղ և ՏՏ սարքավորումներ: Նախատեսված է նաև կապուղու տրամադրում: 

Սպասարկվող կայանի կառուցվածքն է

· 8.3 կՀց-ից 100 ՄՀց հաճախականային տիրույթի համար 1 շրջանաձև ուղղվածության անտենա,

· 20 ՄՀց-ից 6ԳՀց հաճախականային տիրույթի համար 1 շրջանաձև ուղղվածության անտենա,

· տեղորոշման համար նախատեսված 1 անտենա,
· 1 հատ ընդունիչ/տեղորոշիչ
· մոնիթորինգի սարքավորումների ղեկավարման համար 1 սերվերային համակարգիչ,

· կայանի ղեկավարման համար 1 օպերատորական դյուրակիր համակարգիչ 
· կապի ցանցի ինտերֆեյս,
· ցանցային սարքավորումներ (տպիչներ, անջատիչներ և այլն),

· սարքավորումների համար նախատեսված կանգնակ,
· տեղային և հեռավոր կառավարման համար նախատեսված ծրագրային ապահովում,

· աշխարհագրական տեղեկատվության պատկերման համար նախատեսված ծրագրային ապահովում,

· սպեկտրի կառավարման տվյալների բազաների ծրագրային ինտերֆեյսներ և մշակման մեդուլներ:

Սարքային և ծրագրային ապահովումը թույլ է տալիս հսկել 8.3 կՀց-ից 6 ԳՀց հաճախականային տիրույթը և իրականցնել տեղորոշումներ 20 ՄՀց-ից 3 ԳՀց:
Ծրագրային ապահովումը թույլ է տալիս.

· չափել հաճախականությունները և նրանց շեղումները (ITU-R SM.377),

· չափել դաշտի լարվածությունը (ITU-R SM.378),

· չափել հաճախականությունների շերտի լայնությունը (ITU-R SM.443),

· չափել ռադիոհաճախականությունների սպեկտրի զբաղվածության աստիճանը (ITU-R SM.182/ITU-R SM.328),

· չափել մոդուլացման գործակիցը և հաճախականության շեղումը (ITU-R SM.328),

· չափել ITU-R SM.1600 ուղեցույցում տրված տեխնիկական պարամետրերը,

· ՇԲՀ/ՈւԲՀ և բարձր հաճախականային շերտերում թույլ է տալիս իրականացնել տեղորոշման և տեղակայման վայրի որոշման աշխատանքներ, ձայնային հսկում և նույնականացում,

· ռադիոմոնիթորինգի վերաբերյալ տեղեկատվության տրամադրում  պահպանման ենթահամակարգին,

· ռադիոմոնիթորինգի և ռադիոտեղորոշման ինքնավար հատվածների կառավարում,

· հսկել լիցենզավորված հաղորդակների աշխատանքային պարամետրերի համապատասխանությունը,

· որոշել նոր (անօրինական) ազդանշանները, որոնք կարող են ազդել առավել կարևոր կապի համակարգերի աշխատանքներին,

· օգտագործելով ռադիոմոնիթորինգի և ռադիոտեղորոշման անհրաժեշտ քանակի ինքնավար հատվածները՝ իրականացնել մեծ շրջանների ռադիոմոնիթորինգ,

· տրված ծրագրով և ժամանակացույցով ավտոմատ կերպով կատարել ռադիոազդանշանների և խանգարումների չափումներ և հսկում:


5.2  Սպասարկվող կայաններ
Պարունակում է մոնիթորինգի և տեղորոշման իրականացման համար սարքավորումներ, 1 օպերատորական աշխատատեղ և ՏՏ սարքավորումներ: Նախատեսված է նաև կապուղու տրամադրում:

Տիպային սպասարկվող կայանի կառուցվածքն է. 

· 8.3 կՀց-ից 100 ՄՀց հաճախականային տիրույթի համար  շրջանաձև ուղղվածության 1անտենա,

· 20 ՄՀց-ից 6 ԳՀց հաճախականային տիրույթի համար  շրջանաձև ուղղվածության 1անտենա,

· տեղորոշման համար նախատեսված 1 անտենա,
· 1 հատ ընդունիչ/տեղորոշիչ,
· Մոնիթորինգի սարքավորումների ղեկավարման համար 1 սերվերային համակարգիչ,

· կայանի ղեկավարման համար 1 օպերատորական դյուրակիր համակարգիչ,

· կապի ցանցի ինտերֆեյս,
· ցանցային սարքավորումներ (տպիչներ, անջատիչներ և այլն),
· Սարքավորումների համար նախատեսված կանգնակ,
· Տեղային և հեռահարկառավարման համար նախատեսված ծրագրային ապահովում,
· Աշխարհագրական տեղեկատվության պատկերման համար նախատեսված ծրագրային ապահովում, 
· Սպեկտրի կառավարման տվյալների բազաների ծրագրային ինտերֆեյսներ և մշակման գործիքներ,
Սարքային և ծրագրային ապահովումը թույլ է տալիս հսկել 8,3կՀց-ից մինչև 6 ԳՀց հաճախականային տիրույթը և օգտագործել տեղորոշիչ 20 ՄՀց-ից 3 ԳՀց տիրույթում:

Սարքային և ծրագրային ապահովումը թույլ է տալիս. 

· չափել
հաճախականությունները և նրա շեղումները (ITU-R SM.377),

· չափել դաշտի լարվածությունը,

· չափել հաճախականությունների շերտի լայնությունը, (ITU-R SM.443),

· չափել ռադիոհաճախականությունների սպեկտրի զբաղվածության աստիճանը (ITU-R SM.182/ITU-R SM.328);

· չափել մոդուլացման գործակիցը և հաճախականության շեղումը (ITU-R SM.328),

· չափել ITU-R SM.1600 ուղեցույցում տրված տեխնիկական պարամետրերը

· ՇԲՀ/ՈւԲՀ և բարձր հաճախականային շերտերում թույլ է տալիս իրականացնել տեղորոշման և տեղակայման վայրի որոշման աշխատանքներ, ձայնային հսկում և նույնականացում,

· ռադիոմոնիթորինգի վերաբերյալ տեղեկատվության տրամադրում  պահպանման և ենթահամակարգին,

· ռադիոմոնիթորինգի և ռադիոտեղորոշման ինքնավար հատվածների ղեկավարում,

· հսկել լիցենզավորված հաղորդակների աշխատանքային պարամետրերի համապատասխանությունը,

· որոշել նոր (անօրինական) ազդանշանները, որոնք կարող են ազդել առավել կարևոր կապի համակարգերի աշխատանքներին,

· օգտագործելով ռադիոմոնիթորինգի և ռադիոտեղորոշման անհրաժեշտ քանակի ինքնավար հատվածները՝ իրականացնել մեծ շրջանների ռադիոմոնիթորինգ,

· տրված ծրագրով և ժամանակացույցով ավտոմատ կերպով կատարել ռադիոազդանշանների և խանգարումների չափումներ և հսկում:

5.3 Ոչ սպասարկվող կայաններ 
Ոչ սպասարկվող կայանը պարունակում է մոնիթորինգի և տողորոշման համար նախատեսված սարքավորումներ:Նախատեսված է նաև կապուղու տրամադրում:
Ոչ սպասարկվող կայանների կառուցվածքը.

· 8.3 կՀց-ից 100 ՄՀց հաճախականային տիրույթի համարշրջանաձև ուղղվածության  1 անտենա,

· 20 ՄՀց-ից 6 ԳՀց հաճախականային տիրույթի համար շրջանաձև ուղղվածության 1 անտենա 

· Տեղորոշման համար նախատեսված 1 անտենա,

· 1 չսպասարկվող համակարգ՝ մոնիթորինգի համար նախատեսված ընդունիչով, տեղորոշման հնարավորությամբ,

· Կապի միջոցների սարքավորումներ,
· Հեռահար կառավարման համար նախատեսված ծրագրային ապահովում:
Սարքային և ծրագրային ապահովումը թույլ է տալիս հսկել 8.3 կՀց-ից 6 ԳՀց հաճախականային տիրույթը և իրականցնել տեղորոշումներ 20 ՄՀց-ից 3 ԳՀց հաճախականային տիրույթում: 
Ծրագրային ապահովումը թույլ է տալիս.

· չափել
հաճախականությունները և նրա շեղումները (ITU-R SM.377),  

· չափել դաշտի լարվածությունը ն (ITU-R SM.378),

· չափել հաճախականությունների շերտի լայնությունը (ITU-R SM.443)

· պարզել ռադիոհաճախականությունների սպեկտրի զբաղվածությունը (ITU-R SM.182/ITU-R SM.328);

· չափել մոդուլացման գործակիցը և հաճախականության շեղումը (ITU-R SM.328),

· ՇԲՀ/ՈւԲՀ հաճախականային շերտերում թույլ է տալիս իրականացնել տեղորոշում, մասնակցել  տեղակայման վայրի որոշման աշխատանքներին և կատարել ձայնային հսկում,

· ռադիոմոնիթորինգի վերաբերյալ տեղեկատվության տրամադրում տվյալների պահպանման ենթահամակարգին,

· հսկել լիցենզավորված հաղորդակների աշխատանքային պարամետրերի համապատասխանությունը,

· որոշել նոր (անօրինական) ազդանշանները, որոնք կարող են ազդել կապի համակարգերի աշխատանքներին,

· տրված ծրագրով և ժամանակացույցով ավտոմատ կերպով կատարել ռադիոազդանշանների և խանգարումների չափումներ և հսկում,

· ավտոմատ կերպով ակտիվացնել ինքնավար աշխատանքը,

· տեղային ցանցի կամ շարժական կապի միջոցով իրականցնել կայանի հեռահար ղեկավարումը,

· կառավարումը տեղափոխել սպասարկվող և շարժական կայաններին:

5.4 Մոնիթորինգի շարժական կայան 

Մոնիթորինգի շարժական կայանը պարունակում է մոնիթորինգի և ազդանշանների աղբյուրների որոշման համար նախատեսված սարքավորումներ, 1 օպերատորական աշխատատեղ և ՏՏ սարքավորումներ: Նախատեսված է նաև կապուղու տրամադրում:

Մոնիթորինգի շարժական կայանի կառուցվածքն է.

· 8.3 կՀց-ից 100 ՄՀց հաճախականային տիրույթի համար շրջանաձև ուղղվածության 1անտենա,

· 20 ՄՀց-ից 6 ԳՀց հաճախականային տիրույթի համար շրջանաձև ուղղվածության 1 անտենա,

· Մոնիթորինգի համար նախատեսված 1 անտենային համակարգ, որը բաղկացած է 2 ուղղորդված անտենաներից՝ ըստ ազիմուտի և բևեռացման պտտելու հնարավորությամբ,

· 80 ՄՀց-ից  2 ԳՀց տիրույթի համար նախատեսված  լոգոպերիոդիկ 1անտենա,

· 400 ՄՀց-ից  6 ԳՀց տիրույթի համար նախատեսված  լոգոպերիոդիկ 1անտենա

· 1 տեղորոշիչ անտենա,
· 1 անտենային անջատիչ և պտտող սարքավորման ղեկավարման սարք, ինչպես նաև անտենային կայմի ղեկավարման սարք,
· մոնիթորինգի համար նախատեսված 1 ընդունիչ՝ տեղորոշման հնարավորությամբ, 
· տեղական կառավարման համար 1 օպերատորական դյուրակիր համակարգիչ,
· կապի համար նախատեսված մոդեմներ (UMTS և LTE տեխնոլոգիաներով),
· ՏՏ/ցանցային սարքավորումներ (կոմուտատորներ, երթուղիչներ և այլն),
· սարքավորումների համար նախատեսված կանգնակ,
· նավիգացիոն համակարգ, որում ներառված է էլեկտրոնային կողմնացույց և արբանյակային նավիգացիայի ընդունիչ,
· տեղական և հեռահար կառվարման համար նախատեսված ծրագրային ապահովում,
· 8.3 ԿՀց-ից 8 ԳՀց հաճախականային շերտերում ճառագայթման աղբյուրների փնտրման համար նախատեսված դյուրակիր ընդունիչ՝ ուղղորդված անտենաների հետ միասին,
· Անլար GSM, UMTS, LTE (TDDևFDD), CDMA2000, EV-DO,  WiMAX™ IEEE 802.16e, TETRA, TETRADMO /CatNB1, WiFi ստանդարտների կապի ցանցերի ստուգման համար նախատեսված սարքավորումներ,
· 10 Հց-ից 40 ԳՀց հաճախականային շերտերի համար նախատեսված սպեկտրի դյուրակիր վերլուծիչ՝ դաշտային պայմաններում շահագործելու հնարավորությամբ (2 կայանի համար),

· 18 ԳՀց-ից 40ԳՀց հաճախականային շերտի համար նախատեսված անտենային համակարգ՝ մալուխներով և ադապտորներով (2 կայանի համար):

      Սարքային և ծրագրային ապահովումը թույլ է տալիս հսկել 8 կՀց-ից 6 ԳՀց հաճախականային տիրույթը կամ օգտագործել տեղորոշիչը 20 ՄՀց-ից 3 ԳՀց հաճախականային տիրույթում:

Սարքային և ծրագրային ապահովումը թույլ է տալիս.

· չափել
հաճախականությունը և նրա չափման ճշտությունը (ITU-R SM.377),

· չափել դաշտի լարվածությունը (ITU-R SM.378),

· չափել հաճախականությունների շերտի լայնությունը (ITU-R SM.443),

· չափել ռադիոհաճախականությունների սպեկտրի զբաղվածության աստիճանը (ITU-R SM.182/ITU-R SM.328);

· չափել մոդուլացման գործակիցը և հաճախականության շեղումը (ITU-R SM.328),

· չափել ITU-R SM.1600 ուղեցույցում տրված տեխնիկական պարամետրերը,

· ՇԲՀ/ՈւԲՀ և ավելի բարձր հաճախականային շերտերում թույլ է տալիս իրականացնել տեղորոշման և տեղակայման վայրի որոշման աշխատանքներ, ձայնային հսկում և նույնականացում,

· ռադիոմոնիթորինգի վերաբերյալ տեղեկատվության տրամադրում  պահպանման ենթահամակարգին,

· ռադիոմոնիթորինգի և ռադիոտեղորոշման ինքնավար հատվածների ղեկավարում,

· որոշել նոր (անօրինական) ազդանշանները, որոնք կարող են ազդել կապի համակարգերի աշխատանքներին,

· օգտագործելով ռադիոմոնիթորինգի և ռադիոտեղորոշման անհրաժեշտ քանակի ինքնավար մոդուլները` իրականացնել մեծ շրջանների ռադիոմոնիթորինգ,

· տրված ծրագրով և ժամանակացույցով ավտոմատ կերպով կատարել ռադիոազդանշանների և խանգարումների չափումներ և հսկում,

· փոխանցել կառավարումը սպասարկվող կայաններին կամ ղեկավարել կառավարվող և չկառավարվող կայանների ցանցը:

Մեքենան ձեռք է բերվում Պատվիրատուի կողմից, իսկ սարքավորումների տեղադրումը մեքենայում իրականացվում է Կատարողի կողմից:

6. Համակարգչային սարքավորումներին ներկայացվող ֆունկցիոնալ և տեխնիկական պահանջները

6.1 Դյուրակիր համակարգիչները պետք է ունենան ներքոնշյալ պարամետրերից ոչ պակաս տվյալներ
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6.2  Ստացիոնար համակարգիչները պետք է ունենան ներքո նշյալ պարամետրերից ոչ պակաս տվյալներ
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7.  Սպասարկվող, չսպասարկվող և շարժական մոնիթորինգի կայանների ընդունիչներին ներկայացվող ֆունկցիոնալ և տեխնիկական պարամետրերը
Ստացիոնար սպասարկվող և շարժական կայանների ռադիոընդունիչ սարքավորմանը ներկայացվող տեխնիկական պահանջները

	Բնութագրի անվանումը
	Բնութագրի արժեքը

	Աշխատանքային հաճախականությունների տիրույթ
ITU-R-HDB-2011 
	 8 ԿՀց-ից 6 ԳՀց. (ԳԲՀ հնարավորություն մինչև 18 ԳՀց)

	Թույլտվություն ըստ հաճախականությունների

ITU-R-HDB-2011
	1 Հց

	Երկրորդ կարգի ինտերմոդուլացիոն բաղադրիչներով հատման կետ
ITU-R SM.1837-1, ITU-R-HDB-2011  
	8 ԿՀց-ից մինչև 32 ՄՀց (ԲՀ)

≥ 50 դԲմ (նոմ.) (նորմալ կարգավիճակ)

≥ 70 դԲմ (նոմ.) (փոքր աղավաղումների վիճակ) 

20 ՄՀց-իցմինչև 200 ՄՀց ≥ 43 դԲմ (փոքր աղավաղումների վիճակ); 

200 ՄՀց-ից 6 ԳՀց ≥ 55 դԲմ (փոքր աղավաղումների վիճակ)

	Երրորդ կարգի ինտերմոդուլացիոն բաղադրիչներով հատման կետ

ITU-R SM.1837-1
	8 ԿՀց-իցմինչև 30 ՄՀց (ԲՀ) 

≥ 30 դԲմ, (փոքր աղավաղումների վիճակ)

20 ՄՀց-ից մինչև 100 ՄՀց ≥ 15 դԲմ; 

100 Մհց-ից մինչև 650ՄՀց ≥ 20 դԲմ; 

650 ՄՀց-իցմինչև  6 ԳՀց ≥ 23 դԲմ.

	Միջանկյալ հաճախականության ընդունման կապուղիների ճնշման մակարդակ
ITU-RSM.1836 
	Մինչև 32 ՄՀց – ուղիղ փոխակերպում
20 ՄՀց-ից մինչև 6 ԳՀց≥90դԲ,

2.2 ԳՀց-ից մինչև 18 ԳՀց ≥90դԲ,

	Աղմուկի գործակից

ITU-R SM.1838
	400 կՀց-ից  32 ՄՀց ≤ 12 դԲ (նորմալ վիճակ);
20 ՄՀց-ից 3.6 ԳՀց ≤ 12 դԲ (քիչ աղմկոտ վիճակ)
3,6 ԳՀց-ից 6 ԳՀց ≤ 14 դԲ

	Զգայունություն

ITU-R SM.1840
	АМ (շերտը 6 կՀցSINAD=12 դԲ, մոդուլացման հաճախականությունը 1 ԿՀց m=0.5),

400 կՀց-ից 30 ՄՀց ≤ մինուս 107 դԲ,
20 ՄՀց-ից  2 ԳՀց ≤ մինուս 107 դԲ,
2 ՄՀց-ից3 ԳՀց  ≤ մինուս 104 դԲ,

3 ԳՀց-ից 3.6 ԳՀց ≤ մինուս 102 դԲ,

FM (շերտը 9 կՀց, SINAD = 20 դԲ, մոդուլացման հաճախականությունը 1 կՀց, շեղումը(դեվիացիա) 2.4 կՀց) 400 կՀց-ից 30 ՄՀց ≤ մինուս 107 դԲ,
FM (շերտը 15 կՀց, SINAD = 25 դԲ, մոդուլացման հաճախականություն 1 կՀց, շեղումը (դեվիացիա) 5 կՀց) 20 ՄՀց-ից 2 ԳՀց ≤ մինուս 107 դԲ,
2 ԳՀց-ից 3 ԳՀց; ≤ մինուս 104 դԲ,

3 ԳՀց-ից 3.6 ԳՀց; ≤ մինուս 102 դԲ,

SSB (կողային շերտով) (շերտը 2,4 կՀց, SINAD = 10 դԲ, Δf 1 կՀց)  400 կՀց-ից  30 ՄՀցц ≤ մինուս 113 դԲ,
20 ՄՀց-ից 6 ԳՀց ≤ մինուս 113 դԲ,

CW (շերտը 600 Հց, SINAD = 10 դԲ) 400 կՀց-ից 32 ՄՀց ≤ մինուս 119 դԲ,
20 ՄՀց-ից6 ԳՀց ≤ մինուս 119 դԲ,

	Դեմոդուլավորման կարգավիճակ

ITU-R-HDB-2011
	АМ, FM, PМ, IM, I/Q, TV (միջանկյալ հաճախականության բոլոր շերտերը),վերին, ներքին կողային շերտերը, CW, անկախ կողային շերտ (միջանկյալ հաճախականության շերտը 9 կՀց-ից ոչ ավել),

	Աղմուկի ճնշման շեմային արժեքի տեղադրում

ITU-R SM.1836-SM1840
	մինուս30-իցպլյուս120 դԲմկՎ,

	Ուժեղացման կարգավորում
ITU-R SM.1836-SM1840
	Ինքնավար և ձեռքով կառավարում (АРУ) (արագ/ստանդարտ/դանդաղ կարգավիճակներ),
ձեռքի (քայլ 1 դԲ),

	Հաճախականության ավտոմատ հարմարեցում
	Ըստ հաճախականությունների ոչ կայուն ազդանշանների համար ավտոմատացված կրկնակի կարգավորումը՝ միջանկյալ հաճախականային շերտի  ± 1/2 արժեքի սահմաններում (100 Հց-ից 20 ՄՀց).

	Միջանկյալ հաճախականությունների կապուղային զտիչների թողունակության շերտի լայնություն
ITU-R SM.1836
	100 Հց, 150 Հց, 300 Հց, 600 Հց, 1 կՀց, 1,5 կՀց, 2,1 կՀց, 2,4 կՀց, 2,7 կՀց, 3,1 կՀց, 4 կՀց, 4,8 կՀց, 6 կՀց, 8,333 կՀց, 9 կՀց, 12 կՀց, 15 կՀց, 25 կՀց, 30 կՀց, 50 կՀց, 75 կՀց, 120 կՀց, 150 կՀց, 250 կՀց, 300 կՀց, 500 կՀց, 800 կՀց, 1 ՄՀց, 1,25 ՄՀց, 1,5 ՄՀց, 2 ՄՀց, 5 ՄՀց, 8 ՄՀց, 10 ՄՀց, 12,5 ՄՀց, 20 ՄՀց.

	Անալոգաթվային փոխակերպման հնարավորություն
	 Մինչև 20 ՄՀց շերտում 16 բիթ; ≥ 20 ՄՀց 12 բիթ

	Հնարավորություն ըստ հաճախականության

ITU-R-HDB-2011
	Ավտոմատացված կամ ձեռքով շերտերի վերադրումմինչև 50 %,
FFT (4096 կետ), ըստ հաճախականությունների հնարավորություններ. 0,625 Հց, 1,25 Հց, 2,5 Հց, 3,125 Հց, 6,25  Հց, 12,5 Հց, 25 Հց, 31,25 Հց, 50 Հց, 62,5 Հց, 100 Հց, 125 Հց, 200 Հց, 250 Հց, 312,5 Հց, 500 Հց, 625 Հց; 1 կՀց, 1,25 կՀց, 2 կՀց, 2,5 կՀց, 3,125 կՀց, 5 կՀց, 6,25 կՀց, 8,333 կՀց, 10 կՀց, 12,5 կՀց, 20, 25 կՀց, 50 կՀց, 100 կՀց, 200 կՀց, 500 կՀց, 1 ՄՀց, 2 ՄՀց.

	Շերտի պատկերման կարգավորումների տիրույթ
	1 կՀց, 2 կՀց, 5 կՀց, 10 կՀց, 20 կՀց, 50 կՀց, 100 կՀց, 200 կՀց, 500 կՀց, 1 ՄՀց, 2 ՄՀց, 5 ՄՀց, 10 ՄՀց, 20 ՄՀց, 40 ՄՀց, 80 ՄՀց,

	Մուտքի լարման կանգուն ալիքի գործակից
	8 կՀց-ից 32 ՄՀց ≤ 2 ,

20 ՄՀց-ից 6 ԳՀց ≤2,5,

	Շահագործման աշխատանքային պայմաններ
	Շրջապատող օդի ջերմաստիճանը  0-ից 50 ºС 

	Ազդանշանների մուտքեր և ելքեր

	Արտաքին հենակետային ազդանշանի մուտք
	10 ՄՀց

	Ղեկավարման մուտք
	GPS, GPS սինքրոնացում, կողմնացույց, հաջորդական ազդանշան, սինքրոազդանշան, մարման ազդանշան,

	Ներքին հենակետային ազդանշանի ելք
	10 ՄՀց, ելքային մակարդակը 3-ից 11 դԲմ.

	Տեսա  A, տեսա B ելքեր
	Անալոգոային տեսա, AM (A) ևFM (B)

	I/Q ազդանշանի թվային ելք
	LAN, շերտը ≤ 15ՄՀց.

	Անալոգային ձայնային ելք
	Ականջակալներիհամարելք.0-ից ≥ 2 Վ, Rвх = 100 Օհմ, 

f = 10 Հց-իցև 300 Հց-ից մինչև 12,5 կՀց (կախված միջանկյալ հաճախականությունից և մոդուլացումից),

Գծային ելք ՁՀ. 0,5 Վ ± 0,3 Վ (m = 0,5), Rвх = 100 Օհմ, f = 10 Հց-իցև 300 Հց-ից մինչև 12,5 կՀց (կախված միջանկյալ հաճախականությունից և մոդուլացումից),

Սիմետրիկ ելք ՁՀ. 0,4 Վ ± 0,2 Վ, (m = 0,5) Rвх = 600 Օհմ, f = 100 Հց-ից 12,5 կՀց.

	Թվային ձայնային ելք
	LAN (շերտը ≤ 24 կՀց).

	

	

	Տեղորոշման հաճախականությունների աշխատանքային տիրույթ
	300 կՀց-ից 6 ԳՀց.

	Տեղորոշման օգտագործվող եղանակ
	Կորելացիոն ինտերֆերոմետր

	Տեղորոշման որոշման սխալանք
	1-ից2 º, կախված անտենայի տեսակից

	Իրական ժամանակի վերլուծության առավելագույն շերտ.

Տեղորոշման վիճակում

Ռադիոմոնիթորինգի վիճակում
	20 ՄՀց;

80 ՄՀց.

	Դեմոդուլացման առավելագույն շերտ
	20 ՄՀց

	Իմպուլսի տևողության նվազագույն արժեքը տեղորոշման ժամանակ՝

Եզակի

Կրկնվող
	5 մվ,

1 մվ


Չսպասարկվող կետերի ռադիոընդունիչ սարքավորմանը ներկայացվող տեխնիկական պահանջները
	Բնութագրի անվանումը
	Բնութագրի արժեքը

	Աշխատանքային հաճախականությունների տիրույթ 
ITU-R-HDB-2011
	8 կՀց-ից 6 ԳՀց

	Թույլտվություն ըստ հաճախականությունների
ITU-R-HDB-2011
	1 Հց

	Երկրորդ կարգի ինտերմոդուլացիոն բաղադրիչներով հատման կետ
ITU-R SM.1837-1 ITU-R-HDB-2011
	 1 ՄՀց-ից32 ՄՀց ≥ 70 դԲմ (փոքր աղավաղումների վիճակ), 20 ՄՀց-ից 6 ԳՀց  ≥ 50 դԲմ (փոքր աղավաղումների վիճակ),

	Երրորդ կարգի ինտերմոդուլացիոն բաղադրիչներով հատման կետ (փոքր աղավաղումների վիճակ)

ITU-R SM.1837-1
	1 ՄՀց-ից 32 ՄՀց ≥ 30 դԲմ (կարգավորում 150 կՀց),

20 ՄՀց-ից 650 ՄՀց ≥15 դԲմ (կարգավորում 2 ՄՀց),

650 ՄՀց-ից 6 ԳՀց ≥ 10 դԲմ (կարգավորում 2 ՄՀց),

	Միջանկյալ հաճախականության ընդունման կապուղիների Ճնշման մակարդակ
ITU-R SM.1836
	8 կՀց-ից 32 ՄՀց ուղիղ փոխակերպում, 20 ՄՀց-ից 6 ԳՀց ≥ 80 դԲ.

	Աղմուկի գործակից
ITU-R SM.1838
	8 կՀց-ից 32 ՄՀց ≤ 15 դԲ (նորմալ կարգավիճակ 400 կՀց-ից 32 ՄՀց); 20 ՄՀց-ից 3,6 ԳՀց ≤ 14 դԲ (նորմալ կարգավիճակ); 3,6 ԳՀց-ից 6 ԳՀց ≤ 20 դԲ (նորմալ կարգավիճակ).

	Զգայունություն

ITU-R SM.1840
	АМ (շերտը 6 կՀց, SINAD = 12 դԲ, մոդուլացման հաճախականու

թյուն 1 կՀց, m=0,5) 9 կՀց-ից 32 ՄՀց ≤ մինուս 107 դԲ; 20 ՄՀց-ից 3,6 ԳՀց ≤ մինուս 107 դԲ; 3,6 ԳՀց-ից 6 ԳՀց; ≤ մինուս 101 դԲ.

FM (շերտը 15 կՀց, SINAD = 25 դԲ, մոդուլացիայի հաճախականու

թյունը  1 կՀց, դեվիացիա 5 կՀց) 9 կՀց-ից 32 ՄՀց ≤ մինուս 107 դԲ; 20 ՄՀց-ից 3,6 ԳՀց ≤ մինուս 107 դԲ; 3,6 ԳՀց-ից 6 ԳՀց; ≤ մինուս 101 դԲ.

SSB (կողային շերտով) (շերտը 2,4 կՀց, SINAD = 10 դԲ, Δf 1 կՀց) 9 կՀց-ից 32 ՄՀց ≤ մինուս 113 դԲ; 20 ՄՀց-ից 3,6 ԳՀց ≤ մինուս 113 դԲ 3,6 ԳՀց-ից մինչև 6 ԳՀց ≤ մինուս 107 դԲ.

CW (շերտը 600 Հց, SINAD = 10 դԲ) 9 կՀց-ից 32 ՄՀց ≤ մինուս 119 դԲ; 20 ՄՀց-ից 3,6 ԳՀց ≤ մինուս 119 դԲ; 3,6 ԳՀց-ից 6 ԳՀց ≤ մինուս 113 դԲ.

	Դեմոդուլավորման կարգավիճակ
ITU-R-HDB-2011
	АМ, FM, PМ, IM, I/Q, TV (միջանկյալ հաճախականության բոլոր շերտերը); վերին, ներքին կողային շերտերը, CW, անկախ կողային շերտ (միջանկյալ հաճախականության շերտը 9 կՀց-ից ոչ ավելի).

	Աղմուկի ճնշմանշեմային արժեքի տեղադրում
ITU-R SM.1836-SM.1840
	մինուս 30-ից պլյուս120 դԲմկՎ.

	Ուժեղացման կարգավորում
ITU-R SM.1836-SM.1840
	Ինքնավար և ձեռքով կառավարում (АРУ) (արագ/ստանդարտ/դանդաղ կարգավիճակներ);
ձեռքի (քայլ 1 դԲ).

	Հաճախականության ավտոմատ հարմարեցում
	Ըստ հաճախականությունների ոչ կայուն ազդանշանների համար ավտոմատացված կրկնակի կարգավորումը՝ միջանկյալ հաճախականային շերտի  ± 1/2 արժեքի սահմաններում (100 Հց-ից 5 ՄՀց).

	Միջանկյալ հաճախականությունների կապուղային զտիչների թողունակության շերտի լայնություն
ITU-R SM.1836
	100 Հց, 150 Հց, 300 Հց, 600 Հց, 1 կՀց, 1,5 կՀց, 2,1 կՀց, 2,4 կՀց, 2,7 կՀց, 3,1 կՀց, 4 կՀց, 4,8 կՀց, 6 կՀց, 9 կՀց, 12 կՀց, 15 կՀց, 30 կՀց, 50 կՀց,120 կՀց, 150 կՀց, 250 կՀց, 300 կՀց, 500 կՀց, 800 կՀց, 1 ՄՀց, 1,25 ՄՀց, 1,5 ՄՀց, 2 ՄՀց, 5 ՄՀց

	Անալոգաթվային փոխակերպման հնարավորություն
	16 բիթ


	Հնարավորություն ըստ հաճախականության
ITU-R-HDB-2011
	Ավտոմատացված կամ ձեռքով շերտերի վերադրում մինչև 50 %,
FFT (4096 կետ), ըստ հաճախականությունների հնարավորություններ  0,625 Հց, 1,25 Հց, 2,5 Հց, 3,125 Հց, 6,25  Հց, 12,5 Հց, 25 Հց, 31,25 Հց, 50 Հց, 62,5 Հց, 100 Հց, 125 Հց, 200 Հց, 250 Հց, 312,5 Հց, 500 Հց, 625 Հց; 1 կՀց, 1,25 կՀց, 2 կՀց, 2,5 կՀց, 3,125 կՀց, 5 կՀց, 6,25 կՀց, 8,333 կՀց, 10 կՀց, 12,5 կՀց, 20, 25 կՀց, 50 կՀց, 100 կՀց, 200 կՀց, 500 կՀց, 1 ՄՀց, 2 ՄՀց.

	Շերտի պատկերման կարգավորմանտիրույթ
	1 կՀց, 2 կՀց, 5 կՀց, 10 կՀց, 20 կՀց, 50 կՀց, 100 կՀց, 200 կՀց, 500 կՀց, 1 ՄՀց, 2 ՄՀց, 5 ՄՀց, 10 ՄՀց, 20 ՄՀց

	Մուտքի լարման կանգուն ալիքի գործակից
	Մինչև 3,6 ԳՀց ≤ 2,0;  3,6-ից  6 ԳՀց ≤ 2,5.

	Շահագործման աշխատանքային պայմաններ
	Շրջապատող օդի ջերմաստիճանը  0-ից  55 ºС 

	Ազդանշանների մուտքեր և ելքեր

	Արտաքին հենակետային ազդանշանի մուտք
	10 ՄՀց

	Ղեկավարման մուտք 
	GPS, կողմնացույց, հաջորդական ազդանշան, սինքրոազդանշան, մարման ազդանշան

	Ներքին հենակետային ազդանշանի ելք 
	10 ՄՀց, ելքային մակարդակը  3-ից 7 դԲմ.

	Տեսա  A, տեսա B ելքեր
	Անալոգային տեսա, AM (A) ևFM (B)

	I/Q ազդանշանի թվային ելք
	LAN, շերտը ≤ 5ՄՀց.

	Անալոգային ձայնային ելք 


	Ականջակալների համար ելք. 0-ից ≥ 2 Վ, Rвх = 100 Օհմ, 

f = 10 Հցև 300 Հց-ից մինչև 12,5 կՀց (կախված միջանկյալ հաճախականությունից և մոդուլացումից).

Գծային ելք ՁՀ. 0,5 Վ ± 0,3 Վ (m = 0,5), Rвх = 100 Օհմ, f = 10 Հցև 300 Հց-ից մինչև 12,5 կՀց (կախված միջանկյալ հաճախականությունից և մոդուլացումից). 

Սիմետրիկ ելք ՁՀ. 0,4 Վ ± 0,2 Վ, (m = 0,5) Rвх = 600 Օհմ, f = 100 Հց-ից 12,5 կՀց.

	
	

	
	

	Տեղորոշման հաճախականությունների աշխատանքային տիրույթ
	300 կՀց-ից  6 ԳՀց.

	Տեղորոշման օգտագործվող եղանակ
	Կորելացիոն ինտերֆերոմետր

	Տեղորոշման որոշման սխալանք
	1 º-ի կարգի, կախված անտենայի տեսակից

	Իրական ժամանակի վերլուծության առավելագույն շերտ.
	20 ՄՀց

	Դեմոդուլացման առավելագույն շերտ
	5 ՄՀց

	Իմպուլսի տևողության նվազագույն արժեքը տեղորոշման ժամանակ

Եզակի

Կրկնվող
	5 մվ;

1 մվ


Շրջանաձև ուղղվածության անտենաների հավաքածու
Շրջանաձև ուղղվածությանան տենաների հավաքածուն ապահովում է հիմնական սարքավորման օգտագործումը 8.3 կՀց-ից 6 ԳՀց հաճախականային տիրույթում 8.3 կՀց-ից 100 ՄՀց շրջանաձև ուղղվածության ակտիվ անտենան ունի հետևյալ տեխնիկական բնութագրերը.

	Բնութագրի անվանումը
	Բնութագրի արժեքը

	Աշխատանքային հաճախականությունների տիրույթ
ITU-R-HDB-2011
	8.3 կՀց-ից 100 ՄՀց

	Բևեռացում
	ուղղահայաց

	Արդյունավետության գործակից
	11 դԲմ

	Լարման կանգուն ալիքի գործակիցը, ոչ ավելի
	<4,5 (8,3 կՀց – 20 կՀց)

<2 (20 կՀց – 100 ՄՀց)

	Երկրորդ կարգի ինտերմոդուլացիոն բաղադրիչներով հատման կետ
ITU-R SM.1837-1 ITU-R-HDB-2011
	Մինչև 30 ՄՀց≥ 50 դԲմ (նոմ.) 
30 ՄՀց  - 100 ՄՀց≥ 40 դԲմ

	Երրորդ կարգի ինտերմոդուլացիոն բաղադրիչներով հատման կետ
ITU-R SM.1837-1
	Մինչև 30 ՄՀց≥ 30 դԲմ (նոմ.)
30 ՄՀց  - 100 ՄՀց

	Շահագործման աշխատանքային պայմանները

	Շրջապատող օդի ջերմաստիճանը, (С
	 - 40-ից  +65

	20 (С-ի դեպքում օդի հարաբերական խոնավությունը, %
	Մինչև 95

	Թույլատրելի քամու ճնշումը
	Մինչև275կմ/ժ


20 ՄՀց-ից 8000 ՄՀց շրջանաձև ուղղվածության ակտիվ անտենան ունի հետևյալ տեխնիկական բնութագրերը.

	Բնութագրի անվանումը
	Բնութագրի արժեքը

	Աշխատանքային հաճախականությունների տիրույթ
ITU-R-HDB-2011
	20 ՄՀց – 8000 ՄՀց

	Բևեռացում
	ուղղահայաց

	Ճշգրտման գործակցի թույլատրելի շեղման սահմաննեը, դԲ
	± 2,5

	Մուտքի Լարման կանգուն ալիքի գործակիցը, ոչավել
	3,0

	Երկրորդ կարգի ինտերմոդուլացիոն բաղադրիչներով հատման կետ
ITU-R SM.1837-1 ITU-R-HDB-2011
	20 ՄՀց-ից 1.1 ԳՀց ≥ 50 դԲմ

1,1 –ից 3 ԳՀց ≥ 38 դԲմ
3 -ից 8 ԳՀց ≥ 32 դբՄ

	Երրորդ կարգի ինտերմոդուլացիոն բաղադրիչներով հատման կետ
ITU-R SM.1837-1
	20 ՄՀց-ից 1.1 ԳՀց ≥ 28դԲմ

1,1 -ից 3 ԳՀց ≥ 22դԲմ
3 -ից 8 ԳՀց ≥ 20դԲմ

	Շահագործման աշխատանքային պայմանները

	Շրջապատող օդի ջերմաստիճանը, (С
	 - 40-ից +65

	20 (С-ի դեպքում օդի հարաբերական խոնավությունը, %
	Մինչև 95

	Թույլատրելի քամու ճնշումը
	Մինչև 275 կմ/ժ


ՇԲՀ/ՈւԲՀ տիրույթի ուղղված անտենաների հավաքածու

ՇԲՀ/ՈւԲՀ տիրույթի ուղղված անտենաների հավաքածուն ապահովում է հիմնական սարքավորման օգտագործումը 80 ՄՀց-ից6 ԳՀց հաճախականային տիրույթում 

Անտենաները նախատեսված են տելեսկոպիկ կայմի վրա ժամանակավոր տեղակայման համար (շահագործման ընթացքում): Տեղափոխման համար նախատեսված դիրքի ժամանակ անետնաները պետք է գտնվեն համակարգի տեխնիկական բաժնում:

80 ՄՀց-ից 2000 ՄՀց տիրույթի ուղղված անտենան ունի հետևյալ տեխնիկական բնութագրերը.

	Բնութագրի անվանումը
	Բնութագրի արժեքը

	Աշխատանքային հաճախականությունների տիրույթ
ITU-R-HDB-2011
	 80-ից 2 000 ՄՀց

	Բևեռացում
	գծային

	Ուժեղացման գործակից, դԲ
	6,5

	Մուտքի Լարման կանգուն ալիքի գործակիցը, ոչավել
	<2

	Շահագործման աշխատանքային պայմանները

	Շրջապատող օդի ջերմաստիճանը, (С
	 - 40-ից +65

	20 (С-ի դեպքում օդի հարաբերական խոնավությունը, %
	Մինչև 95

	Թույլատրելի քամու ճնշումը
	Մինչև 150 կմ/ժ


400ՄՀց-ից 6000 ՄՀցտիրույթի ուղղված անտենան ունի հետևյալ տեխնիկական բնութագրերը.
	Բնութագրի կամ պարամետրի անվանումը
	Բնութագրի արժեքը

	Աշխատանքային հաճախականությունների տիրույթ, ԳՀց

ITU-R-HDB-2011
	 0,4-ից 6,0

	Աշխատանքային հաճախականությունների տիրույթում ուժեղացման գործակից, դԲ
	5,5

	Ուժեղացման գործակցի թույլատրելի շեղվածության սահմանները, դԲ
	±2,0

	ՄուտքիԼարման կանգուն ալիքի գործակիցը, ոչավելի
	2,0

	Խաչաձև բևեռացման բաղադրիչի մակարդակը, դԲ, հատկանշական
	մինուս 25

	Շահագործման աշխատանքային պայմանները

	Շրջապատող օդի ջերմաստիճանը, (С
	մինուս 40-ից պլյուս 70

	25(С-ի դեպքում օդի հարաբերական խոնավությունը, %
	Մինչև 95

	Պաշտպանության դասիչ ըստ էլեկտրոանվտանգության
	IP55

	Թույլատրելի հողմնային բեռը
	Մինչև 275 կմ/ժ


400ՄՀց-ից 6000 ՄՀց տիրույթի ուղղված անտենան ունի հետևյալ տեխնիկական բնութագրերը.

Ռադիո տեղորոշում 20 ՄՀց-ից  3 ԳՀց հաճախականային տիրույթում.
1 նմանատիպ անտենան ապահովում է տեղորոշումը ստացիոնար, շարժական և ոչ սպասարկվող կայանների վրա

20 ՄՀց – 3 000 ՄՀց տիրույթի տեղորոշման անտենան ունի հետևյալ տեխնիկական բնութագրերը.
	Բնութագրի անվանումը
	Բնութագրի արժեքը

	Տեղորոշման տիրույթ
	20 ՄՀց – 3 ԳՀց

	Տեղորոշման սխալանք (СКО)
	2º-ից ոչ ավելի (1 ՄՀց տիրույթից բարձր)

	Բևեռացում
	ուղղահայաց

	Տեղորոշման եղանակ
	Կորելացիոն ինտերֆերոմետր

	Միաժամանակյա տեղորոշման տիրույթ
	Մինչև 20 ՄՀց

	Տեղորոշման սխալանք

	≤ 2° СКЗ

	Տեղորոշվող ազդանշանի եզակի իմպուլսի նվազագույն տևողությունը
	1 մվ

	Տեղորոշվող ազդանշանների կրկնվող շարքի իմպուլսների նվազագույն տևողությունը
	0,5 մվ

	Զգայունություն

	20 – 200 ՄՀց
	10-ից 1 մկՎ/մ (կախված հաճախականությունից)

	200 - 1300 ՄՀց
	1-ից 2 մկՎ/մ (կախված հաճախականությունից)

	1300 - 3000 ՄՀց
	2-ից 10 մկՎ/մ (կախված հաճախականությունից)

	Թույլատրելի քամու ճնշումը տեղորոշող անտենաների համար
	180 կմ/ժ

	Տեղորոշող անտենաների շահագործման աշխատանքային պայմանները
	Շրջապատող օդի ջերմաստիճանը– 40-ից  +65 ºС 





Անդրադարձման բացակայության պայմաններում, կայմերի վրա տեղակայված ժամանակ: Միջին քառակուսային արժեքը (СКЗ) հաշվարկվում է տեղորոշման արժեքներով՝ միջինացվածը ըստ ազիմուտի և հաճախականության: 

Դյուրակիր չափիչ ռադիոընդունիչ սարքավորում
Դյուրակիր չափիչ ռադիոընդունիչ սարքավորումը պետք է ապահովի.

· ՌԷՄ-ների փնտրման, հայտնաբերման, հսկման խնդիրների իրականացում,
· ՌԷՄ-ների ազդանշանների պարամետրերի չափումների անցկացում և գնահատում,

· հսկվող ՌԷՄ-ների ազդանշանների դեմոդուլացում և ձայնային հսկում,

· հսկման արդյունքների պահպանում (վերարտադրություն):

Փնտրման (հայտնաբերման) խնդիրները պետք է կատարվեն հետևյալ արագագործությամբ.

· կամայական հաճախականային շերտում մինչև 40 ԳՀց/վ՝ հաճախականային և ժամանակային տիրույթներում վերլուծության համար լայն գործիքների հնարավորությամբ,

· իրական ժամանակի թողունակության շերտով մինչև 40 ՄՀց,

· դեմոդուլացիայի շերտով մինչև 40 ՄՀց,

· ըստ հաճախականություններ ցանկի մինչև 1000 կապուղի/վ:

Չափումների, հսկման և գնահատման խնդիրները պետք է կատարվեն.

· միաժամանակ մինչև 40 ՄՀց տիրույթում (միաժամանակյա վերլուծության շերտ),

· հաջորդաբար ըստ պահպանված հաճախականությունների ցանկի (մինչև 1000 արժեք, մինչև 150 հաճախականություն վայրկյանում արագագործության):

Ազդանշանի պարամետրերի չափման խնդիրները պետք է իրականացվեն.

· «մակարդակ», «հաճախականություն» և «հաճախականության շեղում» պարամետրերի համար ավտոմատ կերպով՝ սարքավորման օգտագործման բոլոր կարգավիճակներում,

· «լարվածություն» պարամետրի համար ավտոմատ կերպով՝ չափման համապատասխան կարգավիճակի ակտիվացման դեպքում:

Ազդանշանի հաճախականային, ժամանակային և էներգետիկ պարամետրերի ձեռքով (գծանշում) չափումների խնդիրները պետք է իրականացվեն օգտագործելով ուղղահայաց և հորիզոնական գծանշումների խմբեր, որոնք կարող են տեղափոխվել հատուկ գրաֆիկներով՝ գծանշանային չափումների բացարձակ և դիֆերենցիալ արժեքների պատկերումով: Ռադիոհսկման (ռադիոչափումների) արդյունքների և ՌԷՄ-ների մասին տեղեկատվության տեսանելի պատկերումը պետք է իրականացվի անմիջապես սարքավորման աշխատանքային էկրանին և ապահովի.

· հաճախականության (տիրույթի), կառավարման օրգանների պարամետրերի, կարգավորման կարգավիճակի, չափման արդյունքների ակտիվացման և հսկվող ազդանշանի չափման պարամետրերի արդյունքների վերաբերյալ ծառայողական տեղեկատվության պատկերում,

· տվյալների պատկերում «հաճախականություն-մակարդակ» կոորդինատներով հատուկ գրաֆիկի տեսքով (սպեկտրոգրամա),

· տվյալների պատկերում «հաճախականություն-ժամանակ» կոորդինատներով հատուկ գրաֆիկի տեսքով (ջրվեժ),

· տվյալների պատկերում հատուկ գրաֆիկների համախմբի տեսքով (սպեկտրոգրամա+ ջրվեժ):

Դյուրակիր ռադիոընդունիչ սարքավորմանը ներկայացվող տեխնիկական պարամետրերը. 

	Բնութագրի անվանումը
	Բնութագրի արժեքը

	Աշխատանքային հաճախականությունների տիրույթ
ITU-R-HDB-2011
	8 կՀց-ից 8ԳՀց

	Թույլտվություն ըստ հաճախականության
ITU-R-HDB-2011
	1 Հց

	Երկրորդ կարգի ինտերմոդուլացիոն բաղադրիչներով հատման կետ

ITU-R SM.1837-1, ITU-R-HDB-2011
	 8 կՀց-ից 35 ՄՀց ≥ 45 դԲմ (փոքր աղավաղումների վիճակ),

35ՄՀց-ից 8 ԳՀց ≥ 30 դԲմ (փոքր աղավաղումների վիճակ).

	Երրորդ կարգի ինտերմոդուլացիոն բաղադրիչներով հատման կետ (փոքր աղավաղումների վիճակ)

ITU-R SM.1837-1
	1 ՄՀց-ից 10 ՄՀց ≥ 30 դԲմ (կարգավ. 150 կՀց, -10 դԲմ);

10 ՄՀց-ից 35 ՄՀց ≥30 դԲմ (կարգավ. 150 կՀց, -10 դԲմ);

35 ՄՀց-ից 3.3 ԳՀց ≥ 5 դԲմ (կարգավ. 2.8 ՄՀց, -30 դԲմ);

3.3 ԳՀց-ից 5.3 ԳՀց ≥ -3 դԲմ (կարգավ. 2.8 ՄՀց, -40 դԲմ);

5.3 ԳՀց-ից 8 ԳՀց ≥ -3 դԲմ (կարգավ. 2.8 ՄՀց, -35 դԲմ);

	Միջանկյալ հաճախականության կապուղիների ճնշման մակարդակ
ITU-R SM.1836
	8 կՀց-ից 35 ՄՀց ուղիղ փոխակերպում; 
35ՄՀց-ից8 ԳՀց ≥ 75 դԲ.

	Աղմուկի գործակից

ITU-R SM.1838
	150 կՀց-ից 1 ՄՀց ≤ 26 դԲ (նորմալ կարգավիճակ),

1 ՄՀց-ից 10ՄՀց ≤ 19 դԲ (նորմալ կարգավիճակ),

10ՄՀց–ից 35 ՄՀց ≤ 16 դԲ (նորմալ կարգավիճակ),

35 ՄՀց–ից 3.3 ԳՀց≤ 16 դԲ (նորմալ կարգավիճակ),

3.3 ԳՀց–ից 5.3 ԳՀց≤ 20 դԲ (նորմալ կարգավիճակ),

5.3 ԳՀց-ից7.5 ԳՀց≤ 23 դԲ (նորմալ կարգավիճակ),

7.5 ԳՀց-ից8 ԳՀց≤ 28 դԲ (նորմալ կարգավիճակ),

	Զգայունություն:

ITU-R SM.1840
	АМ (շերտը 6 կՀց, SINAD = 12 դԲ, մոդուլացման հաճախականություն 1 կՀց, m=0,5)1 ՄՀց–ից 10 ՄՀց ≤ -99 դԲ (փոքր աղմուկային կարգավիճակ);
10 ՄՀց-ից35 ՄՀց ≤ -107 դԲ (փոքր աղմուկային կարգավիճակ); 
35 ՄՀց-ից 3.3 ԳՀց ≤ -110 դԲ (փոքր աղմուկային կարգավիճակ);  
3.3 ԳՀց -ից 6 ԳՀց ≤ -107 դԲ (փոքր աղմուկային կարգավիճակ);
 6 ԳՀց-ից 7.5 ԳՀց; ≤ -102 դԲ (փոքր աղմուկային կարգավիճակ); 
7.5 ԳՀց-ից8 ԳՀց ≤ -92 դԲ (փոքր աղմուկային կարգավիճակ);

FM (շերտը 9 կՀց, SINAD = 20 դԲ, մոդուլացման հաճախականություն 1 կՀց, դեվիացիա 2.4 կՀց) 1 ՄՀց-ից 10 ՄՀց ≤ -97 դԲ (փոքր աղմուկային կարգավիճակ);
10 ՄՀց-ից 35 ՄՀց ≤ -97 դԲ (փոքր աղմուկային կարգավիճակ); 

FM (շերտը 15 կՀց, SINAD = 20 դԲ, մոդուլացման հաճախականություն 1 կՀց, դեվիացիա 5 կՀց) 35 ՄՀց-ից 3.3 ԳՀց ≤ -107 դԲ (փոքր աղմուկային կարգավիճակ); 
3.3 ԳՀց-ից 6 ԳՀց ≤ -107 դԲ(փոքր աղմուկային կարգավիճակ); 6 ԳՀց-ից 7.5 ԳՀց ≤ -102 դԲ(փոքր աղմուկային կարգավիճակ);  
7.5 ԳՀց-ից 8 ԳՀց ≤ -92 դԲ (փոքր աղմուկային կարգավիճակ);

CW (շերտը 600 Հց, SINAD = 10 դԲ)  1 ՄՀց-ից 10 ՄՀց ≤ -97 դԲ (փոքր աղմուկայի նկարգավիճակ); 
10 ՄՀց-ից 35 ՄՀց ≤ -107 դԲ (փոքր աղմուկային կարգավիճակ); 
35 ՄՀց -ից 3.3 ԳՀց ≤ -110 դԲ (փոքր աղմուկային կարգավիճակ);
 3.3 ԳՀց-ից 6 ԳՀց ≤ -107 դԲ (փոքր աղմուկային կարգավիճակ);  
6 ԳՀց-ից 8 ԳՀց ≤ -102 դԲ (փոքր աղմուկային կարգավիճակ); 

	Դեմոդուլացման կարգավիճակ

ITU-R-HDB-2011
	АМ, FМ, PМ, IМ, I/Q, (միջանկյալ հաճախականության բոլոր շերտերը); վերին, ստորին կողային շերտ, CW (միջանկյալ հաճախականության շերտը 9 կՀց-ից ոչ ավելի), անկախ կողային շերտը  (միջանկյալ հաճախականության շերտը 1կՀց-ից ոչ պակաս).

	Աղմուկի ճնշման սահմանային արժեքի նշանակման տիրույթ

ITU-R SM.1836-SM1840
	մինուս30-ից պլյուս130 դԲմկՎ.

	Ուժեղացման կարգավորում

ITU-R SM.1836-SM1840
	Ինքնավար և ձեռքով կառավարում (АРУ) (արագ/ստանդարտ/դանդաղ կարգավիճակներ);
ձեռքի (քայլ 1 դԲ).

	Հաճախականության ավտոմատ հարմարեցում
	Ըստ հաճախականությունների ոչ կայուն ազդանշանների համար ավտոմատացված կրկնակի կարգավորումը՝ միջանկյալ հաճախականային շերտի  ± 1/2 արժեքի սահմաններում (100 Հց-ից 40 ՄՀց).

	Միջանկյալ հաճախականությունների կապուղային զտիչների թողունակության շերտի լայնություն 

ITU-R SM.1836
	100 Հց, 150 Հց, 300 Հց, 600 Հց, 1 կՀց, 1,5 կՀց, 2,1 կՀց, 2,4 կՀց, 2,7 կՀց, 3,1 կՀց, 4 կՀց, 4,8 կՀց, 6 կՀց, 8.333 կՀց (АТС), 9 կՀց, 12 կՀց, 15 կՀց, 25 կՀց (АТС),30 կՀց, 50 կՀց, 75 կՀց, 120 կՀց, 150 կՀց, 250 կՀց, 300 կՀց, 500 կՀց, 800 կՀց, 1 ՄՀց, 1,25 ՄՀց, 1,5 ՄՀց, 2 ՄՀց, 5 ՄՀց, 8 ՄՀց, 10 ՄՀց, 12.5 ՄՀց, 15 ՄՀց, 20 ՄՀց, 40 ՄՀց,

	Անալոգաթվային փոխակերպման հնարավորություն
	14բիթ


	Թույլտվություն ըստ հաճախականության
	FFT ավտոմատացված կամ ձեռքի դինամիկվերածածկում
(4096 կետ), ըստ հաճախականությունների հնարավորություններ  0,625 Հց, 1,25 Հց, 2,5 Հց, 3,125 Հց, 6,25 Հց, 12,5 Հց, 25 Հց, 31,25 Հց, 50 Հց, 62,5 Հց, 100 Հց, 125 Հց, 200 Հց, 250 Հց, 500 Հց, 625 Հց; 1կՀց, 1,25կՀց, 2կՀց, 2,5կՀց, 3,125կՀց, 5կՀց, 6,25կՀց, 8,333կՀց, 10կՀց, 12,5կՀց, 20կՀց, 25կՀց, 50կՀց, 100կՀց, 200կՀց, 500 կՀց, 1ՄՀց, 2 ՄՀց.

	Դիտարկման շերտի նշանակման տիրույթ
	1 կՀց, 2 կՀց, 5 կՀց, 10 կՀց, 20 կՀց, 50 կՀց, 100 կՀց, 200 կՀց, 500 կՀց, 1 ՄՀց, 2 ՄՀց, 5 ՄՀց, 10 ՄՀց, 20 ՄՀց, 40 ՄՀց

	Մուտքի լարման կանգուն ալիքի գործակից
	Միացված նախաուժեղացուցիչով. 8 կՀց-ից 3,3 ԳՀց ≤ 2,0;
3,3-ից 8 ԳՀց ≤ 2,4; անջատված նախաուժեղացուցիչով. 8 կՀց-ից  8 ԳՀց ≤ 2,0

	Շահագործման աշխատանքային պայմանները
	Շրջապատող օդի ջերմաստիճան -10-ից 55 ºС (մարտկոցող կամ արտաքին սնուցումով)

	Ազդանշանների ելքեր և մուտքեր


	Արտաքին հենակետային ազդանշանի մուտք.
	10 ՄՀց, մուտքային մակարդակ 0-ից 10 դԲմ.

	Ներքին հենակետային ազդանշանի ելք.
	10 ՄՀց, ելքային մակարդակ0-ից 10 դԲմ.

	GNSS
	Ներկառուցված ընդունիչ 72-կապուղային
 GPS L1C/A, QZSS L1C/A, SBAS L1C/A, GLONASS L1OF, BeiDou B1

	Անալոգային ձայնի ելք.
	Ականջակալների համարելք: 0-ից ≥ 2Վ, Rвх = 100 Օհմ, 

f = 10 Հցև 300 Հց-ից մինչև 12,5 կՀց (կախված միջանկյալ հաճախականությունից և մոդուլացումից).

	Էլեկտրոէներգիայի ծախս.
	16 Վտ

	Մարտկոցով աշխատելու ժամանակը
	3.5 ժամ (ընդունիչի կարգավիճակում)

	Պաշտպանության աստիճանը
	IP51, անձրևից պաշտպանիչ ծածկով IP54


Բջջային ցանցերի վերլուծության համար համակարգերի ֆունկցիոնալ և տեխնիկական բնութագրերին ներկայացվող պահանջները
· Զուգահեռ չափումների ժամանակ (GSM, UMTS, LTE (TDD և FDD), CDMA, EV-DO,  NB-IoTWiMAX™ IEEE 802.16eTETRA, TETRADMO ստանդարտների ցանցերի,  տիրույթների և շարժական կապի կապուղիների ավտոմատ դետեկտում,
· GSM, UMTS, LTE (TDD և FDD), CDMA, EV-DO, NB-IoT  տեխնոլոգինաերի բազային կայանների տեղակայման վայրի, սեկտորի ուղղվածության որոշում,
· Ցանցերի վիճակի վերաբերյալ տեղեկատվության վերլուծություն իրական ժամանակում,

· Շարժական և ստացիոնար կիրառման ընթացքում իրականացրած չափումների արդյունքում, իրական ժամանակում այն բազային կայանների հայտնաբերում և վերլուծություն, որոնց կարգավորումները սխալ են,

· Տվյալների գրանցման կարգավիճակում աշխատող համակարգի կարգավորումների փոփոխություն, այնպես, որ արդյունքը չվնասվի: Իրականացրած չափումներից հետո վերլուծության համար մի քանի չափման արդյունքների միավորման հնարավորություն,

· Ցանցային տարբերակի աջակցում (1 կենտրոնից մի քանի սկաներների ղեկավարման համար),

· Բազմալեզու տարբերակների աջակցում (անգլերեն, ռուսերեն),

· Սարքավորումների ավտոմատ դասակարգում (սկաներների),
· SIB  դեկոդավորում,
· Ինքնավար աշխատանքի ժամանակը 4 ժամից ոչ պակաս: 

Ընդունիչ սարքավորումները պետք է ունենան հետևյալ տեխնիկականբնութագրերը.

	Հաճախականային տիրույթ
	350 ՄՀց-ից 6 ԳՀց

	Միաժամանակյա սկանավորման հնարավորություն (նվազագույն)
	11 տիրույթ

	Տեխնոլոգիաների աջակցում
	- GSM, WCDMA, LTE, NB-IoT, 5G FR1, իրական ժամանակում սպեկտրի վերլուծության հնարավորություն* նոր տեխնոլոգիայի (5G NR) լիցենզիայի միջոցով ավելացման հնարավորությամբ՝ առանց գործարան ուղարկելու

	Սնուցման լարման տիրույթ 
	11 Վ-ից 20 Վ հաստատուն հոսանք

	Շահագործման ջերմաստիճան
	 0-ից +50 աստիճան (°C)

	Ծախսվող հզորություն 
	Սպառվող հզորոթյունը10 Վտ-ից ոչ ավել

	Տեխնոլոգիաների աջակցում 
	
 - GSM, WCDMA, LTE, NB-IoT, 5G FR1, իրական ժամանակում սպեկտրի վերլուծության հնարավորություն * նոր տեխնոլոգիայի (5G NR) լիցենզիայի միջոցով ավելացման հնարավորությամբ՝ առանց գործարան ուղարկելու

	Սնուցման լարման տիրույթ 
	11 Վ-ից 20 Վհաստատուն հոսանք

	Շահագործման ջերմաստիճան
	 0-ից +50 աստիճան (°C)

	Ծախսվող հզորություն 
	Սպառվող հզորոթյունը 10 Վտ-ից ոչ ավել

	Ներկառուցված բազմանավիգացիոն ընդունիչի առկայություն
	GNSS, GPS, GLONASS, BeiDou, Galileo ընդունիչներ հետևյալ զգայունությամբ (ոչ պակաս քան)
- GPS, Galileo, Glonass (սառը մեկնարկ -148դԲմ, հետևելու կարգավիճակ – 160 դԲմ)
- GPS, Gelileo, Glonass (սառըմեկնարկ 26վ, տաքմեկնարկ 1վ)
- կապուղի: 50

	Օգտագործողի կողմից շերտի լայնության որոշման աջակցություն 
	GSM, WCDMA, LTE, 5G-ի համար

	Հաճախականային և մեկնարկային սկանավորման աջակցություն, բոլոր տեխնոլոգիաներում և տիրույթներում սպեկտրի միաժամանակյա վերլուծություն
	
 - GSM, WCDMA, LTE, 5G

	Դեկոդավորման հնարավորություն
	բոլոր SI/SIB/MIB

	Բոլորտեխնոլոգիաներիևտիրույթներիմիաժամանակյասկանավորմանաջակցություն (առանց տիրույթների ընտրության սահմանափակման յուրաքանչյուր տեխնոլոգիայում)
	
 - GSM առանց սահմանափակման
 - WCDMA  առանց սահմանափակման
 - LTE  առանց սահմանափակման
 - NB-IoT  առանց սահմանափակման
 - CDMA  առանց սահմանափակման

	Սպեկտրի վերլուծություն
	Ամբողջ տիրույթում

	   400 ՄՀց-ից 3000 ՄՀց տիրույթում մակարդակի չափման ճշգրտություն
	<1 դԲ

	1700 ՄՀց-ից 6000 ՄՀց  տիրույթում մակարդակի չափման ճշգրտություն
	<1.5 դԲ

	GSM-ում չափման կարգավիճակ
	
 - DB/TCH/SCH codepower
 - Timeslotpower
 - GSM Spectrum
 - BCH դեմոդուլացում բոլոր տեսակի համակարգային տեղեկատվության համար
 - չափման արագությունը ոչ պակաս քան 750 կապուղի/վայրկյան

	GSM-ում դետեկտման զգայունություն
	
 - դետեկտում: - 120 դԲմ-ից ոչ պակաս
 -  դետեկտում  BSIC:  - 119  դԲմ-ից ոչ պակաս 
 -  դետեկտում  BCH: - 117  դԲմ-ից ոչ պակաս

	Յուրաքանչյուր բջջի համար սկանավորող ընդունիչը պետք է ապահովի հետևյալ պարամետրերը

	
	- Channelnumber

	
	 - RX level

	
	 - BSIC

	Սկանավորող ընդունիչը պետք ապահովի GSM-ի համար հետևյալ չափումները

	- Top-N scanning
	- Top-N scanning

	 - BSIC decoding
	 - BSIC decoding

	 - BCCH C/I
	 - BCCH C/I

	 - Cell information decoding
	 - Cell information decoding

	 - System information decoding
	 - System information decoding

	WCDMA-ում չափման կարգավիճակ
	
- յուրաքանչյուր SC-ի համար   RSCP չափումներ -115 դԲմ-ից ոչ պակաս զգայունությամբ և բարձր դինամիկ կարգավիճակ – 126 դԲմ-ից ոչ պակաս,

-  յուրաքանչյուր SC-ի համար   RSCP չափումներ  հաջողված դետեկտումից հետո -121  դԲմ-ից ոչ պակաս զգայունությամբ և բարձր դինամիկ կարգավիճակ – 131  դԲմ-ից ոչ պակաս,
 -  յուրաքանչյուր SC-ի համար    Ec/Io  չափումներ  -19  դԲ-ից ոչ պակաս զգայունությամբ դետեկտման գործընթացի ժամանակ  և ոչ պակաս - 28 դԲ՝ հաջողված դետեկտումից հետո,

-  յուրաքանչյուր SC-ի համար    Ec/Io  չափումներ  հաջողված դետեկտումից հետո -23  դԲ-ից ոչ պակաս զգայունությամբ դետեկտման գործընթացի ժամանակ  և ոչ պակաս - 30 դԲ՝ հաջողված դետեկտումից հետո:

	Յուրաքանչյուր սեկտորի համար սկանավորող ընդունիչը պետք է ապահովի հետևյալ պարամետրերը

	
	- Channel number

	
	- RSSI

	
	- CPICH scramblingcode

	
	- CPICH Ec/N0

	
	- P-SCH Ec/N0

	
	- S-SCH Ec/N0

	
	- LAC

	Յուրաքանչյուր սեկտորի համար սկանավորող ընդունիչը պետք է ապահովի հետևյալ պարամետրերը

	
	- Pilot measurement mode High speed/ High dynamic range

	
	- Top-N scanning (1-64 pilots)

	
	- Cell information decoding

	
	- P-SCH measurements

	
	- S-SCH measurements

	LTE-ում չափման կարգավիճակ
	զգայունությունը բջջի սկզբնական ֆիզիկական դեկոդավորման համար.
- SYNC: - 127 դԲմ
- RSRP: - 145  դԲմ 


զգայունությունը բջջի հաջողված ֆիզիկական դեկոդավորումից հետո.
- SYNC: - 129  դԲմ 
- RSRP: - 146  դԲմ

	5G-ում չափման կարգավիճակ

	Սկանավորման արագությունը
	Բոլոր ֆիզիկական CELL ID-ների, որոնք ավտոմատ դետեկտում ֆիքսվել են տվյալ պահին, 

	Յուրաքանչյուր սեկտորի համար սկանավորող ընդունիչը պետք է ապահովի հետևյալ պարամետրերը.

	
	- Physicalcell ID, TAC

	
	 - P-SCH receivedpower

	
	 - P-SCH quality

	
	 - S-SCH receivedpower

	
	 - S-SCH quality

	
	 - Reference signal received power (RSRP)

	
	- Receivedquality (RSRQ)

	
	 - SINR

	
	 - SINR, RSRP, and RSRQ per antenna port

	Սկանավորման ընդունիչը պետք է թույլ տա LTE ստանդարտում իրակացնել հետևյալ չափումները.

	
	- Maximum number of physical cell IDs (1-90), TAC

	
	- Syncsignal

	
	 - Referencesignal

	
	 - S-SCH SINR

	
	 - P-SCH SINR

	
	 - RS SINR

	
	 - Timeoffset

	
	 - MIB messagedecoding


Համակարգի չսպասարկվող կայանների ընդունիչների ֆունկցիոնալ և տեխնիկական պարամետրերին ներկայացվող պահանջներ

-Դիտարկման մոնիտորներ,

-Աշխատատեղերի և ղեկավարման համար նախատեսված համակարգիչներ,

-Ինքնավար և պահուստային սնուցման էլեկտրոսարքավորումներ,

-Համակարգի հիմնական սերվեր, մինչև N կայանների քանակի աջակցություն (ներառյալ) պահուստային սերվերը, 

-LAN տեղային հաշվարկման ցանց, երթուղիչ և հաղորդակցման ցանցերի ինտերֆեյս,

-Այնպիսի օժանդակ համակարգեր, ինչպիսիք են անխափան սնուցման բլոկ, ջեռուցում, օդափոխիչ, տագնապի և պաշտպանության համակարգեր: 

Հսկման և տեղորոշման ֆիքսված (չսպասարկվող) կայաններին ներկայացվող պահանջները

Ֆիքսված (չսպասարկվող) կայանները պետք է կատարեն. 

-կետ 4-ում նկարագրված բոլոր պահանջները

-մոնիթորինգ 9 կՀց-ից  6 ԳՀց հաճախականայինտիրույթում,

-տեղորոշում 20 ՄՀց-ից  6 ԳՀցհաճախականայինտիրույթում

Հսկման և տեղորոշման ֆիքսված և չսպասարկվող կայանները պետք է ներառեն հետևյալ սարքավորումները. 

-Ուղղորդված (80 ՄՀց-ից) շրջանաձև ուղղվածության անտենաների հավաքածուներ 9 կՀց-ից 6 ԳՀց տիրույթում մոնիտորինգի համար (ակտիվ և պասիվ ռեժիմներին անցման հնարավորությամբ),
- 20 ՄՀց-ից 6ԳՀց տիրույթում տեղորոշման աշխատանքների իրականացման համար անտենաների հավաքածու (ակտիվ և պասիվ ռեժիմներին անցման հնարավորությամբ),
- բոլոր անտենային ազդանշանների համար ազդանշանների բաշխման և զտման բլոկ,
-անտենային մալուխներ, պտտման սարք և պտտման սարքի ղեկավարման բլոկ,
-ներկառուցված GPS/GLONASS սարք,
-լայնաշերտ ընդունիչ,
-տեղորոշիչ,
-տեղային հաշվարկային ցանց, երթուղիչ և հաղորդակցման համակարգերի ինտերֆեյս,
-տագնապի և պաշտպանության համակարգեր:
Տեղորոշման և հսկման շարժական կայաններին ներկայացվող պահանջները 

Շարժական կայանները պետք է իրականացնեն՝

-կետ 4-ում նկարագրված բոլոր պահանջները,
- մոնիթորինգ 9 կՀց-ից 26.5 ԳՀց կամ40 ԳՀց հաճախականային տիրույթում,
-տեղորոշում 20 ՄՀց-ից  6 ԳՀց հաճախականային տիրույթում,

-չսպասարկվող և այլ շարժական կայանների հեռահարղեկավարում,

-ազդանշանների դասակարգում ու նույնականացում և չափումներ համաձայն ITU-RSM.1600 ուղեցույցի:

     Հսկման և տեղորոշման շարժական կայանները պետք է ներառեն հետևյալ սարքավորումները.

-Ուղղորդված և շրջանաձև ուղղվածության անտենաների հավաքածու  80 ՄՀց-ից 26.5ԳՀց կամ 40 ԳՀց մոնիթորինգի համար,
-Տեղորոշման համար նախատեսված անտենաների հավաքածու 20 ՄՀց-ից 6 ԳՀց տիրույթի համար,

-անտենային ազդանշանների բաշխման բլոկ,

-անտենային մալուխներ,տելեսկոպիկ կայմ, պտտման սարք և պտտման սարքի ղեկավարման բլոկ,

-ներկառուցված GPSսարք,

-GPS-ի և կողմնացույցի հիմքով նավիգացիայի սարք (կցված տեղանքի քարտեզով),

-տեղորոշման հնարավորությամբ լայնաշերտ ընդունիչ,

-օպերատորի համար նախատեսված աշխատատեղ (համակարգչով և ծրագրային ապահովմամբ),

-տեղային հաշվարկային ցանց, երթուղիչ և հաղորդակցման համակարգերի ինտերֆեյս,

-3G/4G շարժական կապի ցանցերի կամ տվյալների փոխանցման օպտիկամանրաթելային կապուղիների միջոցով տվյալների փոխանցման համակարգ,

-այնպիսի լրացուցիչ համակարգեր, ինչպիսիք են անխափան սնուցման բլոկ, ջեռուցում, ջերմակարգավորում, տագնապի և պահպանման համակարգեր,

-ձայնային ազդանշանների ձայնագրում:

       Խնդիրների հստակ լուծման համար անհրաժեշտ է ունենալ մի խումբ  ֆունկցիոնալ լրացումների հավաքածու, ինչպիսիք են օրինակ ազդանշանների տեղորոշման իրականացման ֆունկցիաները: Շարժական համակարգերի կազմում աշխատելու համար անհրաժեշտէունենալ հնարավորություն սնուցվելու ավտոմեքենայի հաստատուն հոսանքի ցանցից: Չափումների մասին ստացվող տեղեկատվության ավելի մանրակրկիտ մշակման և վերլուծության համար հնարավոր է նաև կիրառել արտաքին ծրագրային ապահովում:

Տվյալների բազային ներակայացվող պահանջները

ՀՀ ԲՇՌՀՆ համակարգը պետք է ունենա «հաճախորդ-սերվեր» ճարտարապետությամբ տվյալների բազա, ռելիացիոն հիմքով տվյալների բազայի ղեկավարման համակարգող Oracle/Access/MSSQL/SQLServer՝ հասանելիության և օգտվողների տվյալների լիազորությունների ուղիղ ղեկավարումով: 

Տվյալների բազան պետք է պարունակի հիերարխիկ կարգավորված տեսքով հետևյալ տեղեկատվությունը.

· հաճախականությունը (տիրույթներ, հաճախականային շերտեր, հաճախականային պլաններ, հաճախականությունների ազգային աղյուսակ, հատկացումներ, նշանակումներ և այլն),
· ՌԷՄ (տեխնիկական բնութագրեր, վարչարարական բնութագրեր, տեղակայում),

· օգտատերեր(օպերատորներ, հեռարձակողներ, հաճախականությունների համար հայտ ներկայացնողներ, լիցենզավորված անձինք, մասնավոր օգտատերեր),
· սարքավորումներ (հաղորդակներ, ընդունիչներ, բաժանորդագրային տերմինալներ, անտենաներ, մալուխներ),
· ՀՄՄ ներկայացվող ձևաչափով հեռարձակվող ֆիքսված արբանյակային, ցամաքային շարժական և այլ ծառայությունների վերաբերյալ տվյալներ,
· ծրագրային հաշվարկային համակարգի չափումների արդյունքներ:
Գեոտեղեկատվական համակարգին ներկայացվող պահանջները
Աշխարհատեղեկատվական համակարգը պետք է ապահովի առնվազն հետևյալ քարտեզագրական շերտերը.
· տեղանքի ռելիեֆ,
· տեղանքի զբաղվածություն (մասնավորապես՝հետևյալ կարգերը. Գյուղական, մերձքաղաքային, քաղաքային, (շինությունների միջին վիճակագրական բարձրությունը 8, 15, 30 և 50 մետր) անտառներ, ջրային տարածքներ, տանիքներ և այլն),

· բարձրություններ պարունակող շինություններ,

· ուղղություն ունեցող օբյեկտներ (ճանապարհներ, գետեր, արդյունաբերական օբյեկտների սահմաններ և այլն):

Ծրագրային ապահովումը պետք է ապահովի պատվիրատուի մոտ առկա և պլանավորվող քարտեզագրական տեղեկատվության ֆորմատները  (MapInfo, OpenStreetMap, GoogleMaps) 

Ծրագրային հարթակին և արտադրողականությանը ներկայացվող պահանջները
Համակարգը պետք է մատակարարվի 64 բիթանոց տարբերակով (UnicodeиANSI): Համակարգը պետք է ամբողջությամբ օգտագործի համակարգիչների բազմապրոցեսորային հնարավորությունները, մասնավորապես՝ պրոցեսորների միջուկների միջև զանգվածազուգահեռ հաշվարկների բաշխման միջոցով: 
Համակարգը պետք է աջակցի ներբեռնման եղանակները (x64->x86 և x86->x64):
Համակարգը պետք է ապահովի հիշողության պահուստավորում:

Մատակարարվող ծրագրային միջոցներին ներկայացվող լրացուցիչ պահանջները
Օգտագործողի ինտերֆեյսը պետք է լինի անգլերեն և/կամ ռուսերեն լեզուներով, ինչպես նաև պատվիրատուն պետք է ունենա հնարավորություն ինքնուրույն թարգմանելու ինտերֆեյսը ցանկացած լեզուներով: 
Համակարգը պետք է ունենա հաշվարկների արդյունքների հրապարակման ենթահամակարգ և իրականացնի համացանցում տվյալների փոխանակում: 
Կատարողը պետք է ապահովի մատակարարվող ծրագրային ապահովման տեխնիկական աջակցությունը երաշխիքային սպասարկման ողջ ժամանակահատվածում: Տրամադրի բավարար քանակի աշխատատեղեր (ծրագրային ապահովման լիցենզիաներ) բոլոր ենթահամակարգերի ամբողջական ղեկավարման համար: 
8. Մատակարարներին ներկայացվող պահանջները
***Կատարողի կողմից վերջնական նախագիծը պետք է տրամադրվի Հայերեն և Ռուսերեն տարբերակներով:










� Լրացվում է կնքված պայմանագրով գնվելիք ապրանքների, ծառայությունների, աշխատանքների քանակը


�  Լրացնել տվյալ պայմանագրի շրջանակներում առկա ֆինանսական միջոցներով գնվելիք ապրանքների, ծառայությունների, աշխատանքների քանակը, իսկ պայմանագրով նախատեսված ընդհանուր ապրանքների, ծառայությունների, աշխատանքների քանակը լրացնել  կողքի` «ընդհանուր» սյունակում:


�  Եթե տվյալ պայմանագրի շրջանակներում նախատեսված են ավելի քիչ միջոցներ, ապա լրացնել առկա ֆինանսական միջոցներով նախատեսված գումարի չափը, իսկ ընդհանուր  գումարը լրացնել  կողքի` «ընդհանուր» սյունակում:


� Այլ աղբյուրներից ֆինանսավորվելու դեպքում նշել ֆինանսավորման աղբյուրը


�  Նշվում են հրավերում կատարված բոլոր փոփոխությունների ամսաթվերը:


� Եթե առաջարկված գները ներկայացված են երկու կամ ավելի արժույթներով, ապա գները լրացնել  տվյալ հրավերով սահմանած փոխարժեքով` Հայաստանի Հանրապետության դրամով:


�  Լրացնել տվյալ ընթացակարգի շրջանակներում առաջարկված գումարի չափը առանց ԱԱՀ, իսկ առաջարկված ընդհանուր գումարը առանց ԱԱՀ լրացնել  կողքի` «ընդհանուր» սյունակում:


�  Լրացնել տվյալ ընթացակարգի շրջանակներում առաջարկված գումարից հաշվարկված ԱԱՀ-ն, իսկ առաջարկված ընդհանուր գումարից հաշվարկված ԱԱՀ-ն լրացնել  կողքի` «ընդհանուր» սյունակում:


�  Լրացնել տվյալ ընթացակարգի շրջանակներում առաջարկված գումարի չափը` ներառյալ ԱԱՀ-ն, իսկ առաջարկված ընդհանուր գումարը` ներառյալ ԱԱՀ-ն, լրացնել  կողքի` «ընդհանուր»  սյունակում:


�  Եթե պայմանագիրը կնքվելու է ընդհանուր արժեքով, սակայն նախատեսված են ավելի քիչ միջոցներ, ապա ընդհանուր գինը լրացնել  «Ընդհանուր» սյունակում, իսկ առկա ֆինանսական միջոցների մասով` «Առկա ֆինանսական միջոցներով» սյունյակում:


� Չի լրացվում, եթե պայմանագրի կողմ է հանդիսանում Հայաստանի Հանրապետությունում հարկ վճարողի հաշվարկային հաշիվ չունեցող անձը:


     








PAGE  

